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) Disclaimer ROV

Any user, before using the GLADIUS MINI S underwater drone, must read this statement carefully. The GLADIUS MINI S is an underwater drone designed for underwater photography, scientific exploration, and safety inspection. Compared with the previous
. . . . . . eneration GLADIUS MINI, the MINI S supports the mounting of grabber claws, sports cameras, etc. Battery capacity is upgraded and the battery life is
Once this product is used, it shall be deemed that the user has recognized and accepted the entirety of this ‘ a9 / v Y
increased by 70%. With CHASING's patented motor technology, the chance of sand jamming can be effectively reduced. The ROV has a built-in 4K/12 million

statement.
- pixel EIS camera, 1200 x 2 lumens LED lights, and a 64G pluggable Micro SD memory card. A professional wired direct-connect remote controller ensures stable

operation and a continuous connection. The aluminum alloy compact fuselage (weight less than 3kg) and optional E-Reel allow one person to quickly deploy the

drone in 3 minutes. It is a lightweight, easy-to-use, and reliable underwater drone.
When using this product, if personal injury or property damage (including direct or indirect loss) occurs due to the following reasons,
CHASING will not be liable for compensation:

1. Damage caused by an operator in poor physical or mental condition when using the machine.
2. The operator's subjective intention to deliberately cause personal injury, property damage, etc.
3. Compensation for any further related damage caused by an accident.
4. The product is not properly assembled or operated according to the guidance in this manual. 5
5. Other damages caused by self-modification or replacement using non-CHASING accessories or parts, resulting in poor operation of 4
the entire ROV.
6. Damage caused by using non-CHASING products or imitating CHASING products. 2
7. Compensation for damage caused by operation error or subjective judgment error.
8. Problems such as natural wear and tear, corrosion, and circuit aging that cause the ROV to operate poorly.
9. The ROV issues a low-battery warning and the operator still does not recall the ROV, causing the ROV to lose contact. 1. SD card slot
10. Knowing that the ROV is in an abnormal state (such as obvious failure of main components, obvious defects, or missing parts), and 2. LED light
the operator still puts it in water, thereby resulting in damage. 8. Camera 4
11. Damage caused by the ROV being in sensitive waters such as military management zones and open ocean areas without official 4. Thruster 8
permission. 5. Drain hole/Exhaust hole
12. Operating the ROV in adverse water conditions (such as strong winds, large waves, mud and sand). 6. Tether cable socket/charging port 6
13. The ROV encounters uncontrollable situations such as intense collisions, tsunamis, or being swallowed by animals. 7. Accessory installation area 4
14. Damage due to any image data obtained by the operator using the ROV that infringes on intellectual property rights. 8. Peripheral port ( 4\ Note: When an external device is not connected, 4
15. Other damages that are not within the scope of CHASING's responsibility. screw in the plug before allowing contact with water.)
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Remote controller
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Power switch: turn on/off remote controller.

Power indicator: green light (high battery level); blue light (medium
battery level); red light (low battery level).

Wi-Fi switch button: switch between 2.4G/5G Wi-Fi.
Remote controller connection indicator: ROV/2.4G/5G.

One-key reset: in any posture, the ROV can be reset to the horizontal
state.

Long press to switch the control mode.

Unlock: lock/unlock the motor, the current state of the motor can be
confirmed in the App.

Fill light control button: fill light [off/medium brightness/high
brightness] control.

Safety buckle: can be used with a safety rope to prevent the remote
controller from falling.

Control stick: used to control the navigation of the ROV. Refer to the
navigation posture for specific operations.

12.
13.
14.

15.
16.
7.

Grabber claw button: Press and hold to enable/disable grabber claw
function.

Video/Photo: short press to take photo/start or end video recording;
long press to switch between photo and video mode.

Right scroll wheel: Control opening and closing of the grabber claw.
Left scroll wheel: adjust the pitch angle.

Type-C port: direct communication between the controller and the
mobile phone/tablet.

HDMI port: 1080P high-definition real-time image output.
Tether cable socket/charging port.

Mobile phone/tablet bracket: used to attach the mobile phone/tablet.
Open both ends to insert the device, then press the button on the back
to tighten the device.

A\ Note: Damage caused by immersion in liquid is not covered by the

warranty. To avoid damage, do not put the remote controller in water.

Remote controller indicator light

Battery: The battery indicator light has three color states. Red: the red light stays on without flashing when the battery level is between 10% and 30%; the red
light flashes when the battery level is between 0% and 10%. Blue: the blue light stays on without flashing when the battery level is between 30% and
70%.
Green: the green light stays on without flashing when the battery level is between 70% and 100%.

2.4G: Wi-Fi indicator light, always on when the 2.4G frequency band is working.

5G: Wi-Fi indicator light, always on when the 5G frequency band is working.

ROV: communication between the remote controller and the ROV (flashing: not connected, steady: connected).

One-key reset button: when the machine is in a non-horizontal state, the blue light under the button is always on.

Unlock button: after unlocking, the blue light under the button is always on.

Fill light button: when the fill light is bright, the blue light under the button is always on. when the fill light is low, the blue light under the button flashes. when the

fill light is turned off, the blue light under the button is off.

100/200m tether cable & winder 3

The winder is used to store the tether cable, and the tether cable is used to connect the ROV

CcCC >

and the controller.

2. Winder shell
4. Hanging buckle

1. Tether cable socket
3. Tether cable

4 e N—

A\ Note: Do not put the unconnected tether cable socket into the water or allow liquid to
splash into it. Check whether the O-ring on the tether cable socket is missing or damaged.
If so, please replace it before use.

Installation and connection

@ Install the CHASING GO1 App

CHASING GO1 App: (For i0S 9.0/Android 4.4 and above) Scan the QR code below to
download or visit the iOS App Store/Google Play to download.




@ Connect the ROV and remote controller \ @ App Interface Introduction Settings -~ Gompass Signal Stength
. PSS Battery Level
Insert the two ends of the tether cable into the ROV and remote controller and tighten the fastening nuts. /Ny After opening the App, tap the "Enter Camera” button. - T T
Once you enter the camera, you will see the CHASING GO1 S O 100 115 120 125 130 SE 10 145 150 155 160 165 . (= s0%
A\ Note: Check whether the O-ring on the tether cable socket App's real-time image transmission.
is missing or damaged. If so, replace it before use. Fock/Unlock & % mdcas‘ =) Photo/Video
. A\ Note: As the App is frequently updated, such update Menu ---o-ooo-oe- Timetiapse e Switch
m = information is not introduced in the paper version of the 8 Photography  Slow Mation
user manual. For the relevant operations of the App and ~ "*" ™ S @ ohotovide
the machine, refer to the App startup interface —> the Switch
icon in the upper right corner —> Help —> Tutorial/FAQ, Depth - oL
g Turn on ROV or directly send an email to consult our global technical = EXC Temperature 11 Camera
Turn on the power switch (ON/OFF) of the remote controller. The battery indicator 2.4G or 5G indicator support: support@chasing-innovation.com _ p A Relative Angle " Seunesens
light and the ROV indicator light will turn on without flashing. At the same time, the LED auxiliary light et \_ 8

on the ROV will light up briefly, accompanied by two self-test sounds.

A\ Note: Unlock the machine only once everything is ready and after the machine is placed in water.

@ Launch ROV

1. When the ROV is not connected to an external device, the 4-pin connector plug must be
screwed on to prevent damage to the ROV.

2. When launching the ROV, hold the grips on both sides of the machine with both hands and
gently toss it into the water. After unlocking the motor, you can start diving operations. For the
best experience, it is recommended to ensure that the water depth exceeds 1 meter before
starting.

@ Connect the remote controller and mobile phone/tablet

There are two ways to connect the remote controller to the mobile phone/tablet. The recommended
method is to use a cable.

The connection methods are:

Method 1: Remote controller cable connection

Connect the included remote controller cable to the remote controller and the mobile phone/tablet (use
the cable that corresponds to the port on the mobile device), and connect the end with the mobile phone
graphic to the mobile phone/tablet.

A Note:

= If your mobile phone/tablet does not successfully connect, try to turn off your mobile phone/tablet's
Wi-Fi first. If you still cannot connect, then try to turn off your mobile phone/tablet's cellular data
connection.

Video and Picture Download

1) Refer to step 4 to connect the remote controller and mobile phone/tablet. 3) Find the video/picture you want to download and tap the download button.

2) Tap on the gallery in the lower right corner of the App's main interface. Once the download is complete, the video and picture will be directly saved
to the mobile phone/tablet photo album. Videos and pictures are generally
saved in the Download folder on Android devices and directly saved to the
photo album on iPhone devices.

* If none of the above methods produce a successful connection, it may be a mobile phone/tablet . | *
compatibility issue. Try to select method two, "Wi-Fi Connection”. o \l/
* The remote controller's Type-C port and the included remote controller cable do not support charging. Im L ]
7~ (1]
Method 2: Wi-Fi connection |

= 15 1

Chasing_xxxxx

9)

Enter the mobile phone/tablet's Wi-Fi connection interface, connect to "CHASING_XXXX", default Wi-Fi
password: 12345678.



Copy Micro SD Card

1) Turn off the controller power switch and wipe off any water droplets on the ROV fuselage (especially the water droplets on the Micro SD card slot).

Specifications

2) Unscrew the Micro SD card slot cover in a counterclockwise direction and take out the Micro SD card. ROV Camera
3) Use a computer or other device to read the photos and videos from the Micro SD card. Size 400 x 226 x 145mm CMOS 1/2.3inch
m Weight 2.7kg Aperture F2.8
Battery 4800mAh x 2 Focal length 3.2mm
Buoyancy -10g - 10g I1SO range 100-6400
- - Operating temperature -10°C - +45°C Field of view 150°
N aV I g at I O n po Stu re Maximum depth 100m Maximum picture resolution 12M (4000%3000)
. . Maximum speed 4kn (2m/s) Picture type JPEG/DNG
Remote controller 3 ROV posture Remote controller 3 ROV posture Maximum ascent/descent speed  2kn (1m/s) Normal vide UHD: 3840+2160 (4K) 30fps
Maximum anti-flow 4kn (2m/s) FHD: 1920+1080 (1080p) 30/60/120fps
Left control stick Forward/backward Left control stick Turn left/right Maximum battery life h Maximum video stream 60M
Number of battery cycles >300 times Video type MP4
SD card memory 64G

LED Fill Light

Brightness 2x1200LM Remote controller
Color temperature 5000K-5500K
Size 160 x 155 x 125mm
| | CRI 85
i i ! ! Weight 685,
Right control stick : Left scroll wheel : Maximum power X 10w il 9
| | — - Battery 2500mAh
I I Dimming Three levels, adjustable . . .
! ! Battery life =6h (depending on the use environment)
| ‘ ‘ | Wireless Wi-Fi support
| | HDMI 1080P support
I I
: : Sensor Mobile phone/Tablet bracket Supports up to 10 inches
! ! IMU Three-axis gyroscope/acceleration/compass Wired port type Lightning, Micro USB, USB Type-C
Depth sensor <+0.25m
Temperature sensor +/-2°C
Charger
Ch - I t t' Charger 3A/12.6V
arglng ns ruc Ions W|nder ROV charging time 3.5h
ROV & remote controller: the 2-in-1 adapter (12.6.V 3A) can charge the ROV and remote controller. Weight 1.8kg (100m) Remote controller charging time ~ 2h
Indicator light: red light indicates normal charging, green light indicates that charging is complete. Cable length 100, 200 meters A\ Note: These share the same charger.

N 09 10 .
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Maintenance and Precautions

~

4 N\

<

@ Navigation Safety
p
N 7
[Z4ERN|

Open-sea navigation

The water quality is
relatively clear without
dense seaweed.

Ensure there is no
strong radio or radar
\___signal nearby.

J

4 N\

100m
N2

Dive no more than

100 meters.

A J

e Motor/Propeller

Do not touch
the rotating
motor
propellers.

Do not leave the motor
idling for more than 30

seconds in the air to avoid

overheating

@ Battery protection

4 N\

]

Do not drain the battery.
- J/

4 A

1

Please charge when the
battery level'is less than

L 25%. )

4 N\

(I

Keep the battery level at
50%-70% when not in

N\ use. J

4 M

Operating temperature
-10°C - +45°C

A J

@ Tether cable

- Before use, check whether the port has

water droplets. If so, wipe it with the
special absorbent cloth provided by the

factory before use.

A\ Note: After use, it is necessary to clean the attachments on the surface of the rotor (make sure that
the machine is completely shut down), rinse with clean water, and wipe with a cloth after cleaning.

® charging protection

- Please use the official standard charger.
- The red light indicates charging.
- The green light indicates that charging is

complete. The charger should be
unplugged shortly after charging is
complete.

@ 0-ring

- Check whether the O-ring of the tether

cable socket is missing or damaged. If so,
please replace it before use.

- Note: After using in sea water, soak the

fuselage in fresh water for at least 1 hour,
and then turn it on for 10 minutes. After
cleaning, wipe it with a cleaning cloth.

Other

1. Before launching, do not turn on the ROV's auxiliary light to avoid burnout.

N

After each use, check whether the motor propellers have any objects such as seaweed or fishing nets entangled in them. At the same time, use fresh water to
rinse the fuselage, then wipe dry and return it to the packing box.

The remote controller cannot be rinsed with water. It needs to be wiped with a cleaning cloth.
Do not place heavy objects on the machine to avoid damage to it.
Teenagers under the age of 16 should only use this ROV under adult supervision.

When not in use, do not put the machine in the sun. Store it in a cool place or in a dedicated box.

N o o o~ »

Chloride or other chemicals may corrode the machine. If the swimming pool contains high chlorine content, do not use the ROV in it.

Support
If you have any questions or technical issues, send an email to support@chasing-innovation.com or contact our E-chat customer service staff on the official

website.

You can access the latest user manual via
https://www.chasing.com

This content is subject to change without prior notice.
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(=g =1 X FEERd 3A/12.6V
3"5 EE?E! =T (22535 ) 3.5H
BANREINER — 5 —EACER (12.6V 3A) AIX AN BITSRTHE, B8 1.8KG (1002K) R R 7R EEATE) 2H
$ERIT ATITIE B 7568 5 ST 7B =M. BHEKE 100K, 200K AT HAE—TEREER

N 19




RAELEEEI e
IS ~ 1. Fokal, 78BS T, UG ER,
2. BRfERG, BREBIEHESWHEE, BANERYERE, ANERRICHEENNEH BT RT, AEREEZBERAN.
(1 Bk ke @ H=ith{RIP © =EREP 3. BIESARANRE, BRABERER.
. , AR BRI
N A < : > TITRRE TR, 6' EN L jJJ;"mﬁ%%;&BE%T‘:%‘jﬂﬁfﬁﬂﬁﬁ“lﬁi\;;ﬁﬁ%ﬁW
v\ D ID] - BITRBRREITR, SRS R R o S RIS R
e 7. AT EMECEY RSB HYES, B HERRE, UNEREPER,
F ST AP mrRGweE || BRETS
\ AN J \ J\___ "
4 N N 4 N N EJ:%
((tAn) BEMEER AR, HLIEMAEZEsupport@chasing-innovation.comm®Bx R BEME-chatZFRA Ao
]_OOm L
N C
@ineEmE . N I E R Bt TEaE
L e EA ) \E*;Fﬁ’iloo*/ B E550%-70% ) (_-10°C- +45°C )
O =2/ %0t O34 0 onTHME
(ERRNBINEEELRTE KR, 0F  EERNTZSELNOREHERSE
BRR MENERARKGERET2E PR IR, ANIRSEIE BT A TE, GNRR IR
BRI EBENESSH 7IPIER. EREER,
HYEB AR H B 30F, R < ETEEKPERRE, EIENENKK
BT RRR AT LN, HFHEE105 5, B AR A P F YIS 5 1E L TR T
BTG EEEITIER, : i
P nnpe—— B ST E Rl A AR TR https://www.chasing.com
(BHiIAEBREXA), BEKHRE,
AR AR B EITIER. RFMUNEEH, BARBTEH,



0 =55 &8k aE

R FEFEAGLADIUS MINI SKREN BN 281, WABFHREEAEER, GLADIUS MINI SR— 5B A KB, HERRRRLRETRIHAREAM, 2 E—{GLADIUS MINHELL, MINI S SHREMEUT, EDERRE, BhaE
m KES—EER, BRARAPRIIESAEENSIINE, FHR, SRR T0%, BBCHASINGESREETRE, AIUEMHOEENE. B kBNEIK/1200BEEEFHERERE, 1200X2HHELEDE, 646 m
EiEEMicro SDIRHEE. BENEKEEEEE, BFES, BHET. BASRENNE (EERRIARN) RAEHETHE, A%EANIESENRES

BEAK. ER—NERS AN SKEEAEMS.

ERRFERRN, IETIREERASHBERMERKL (SEERIBIIANR) , CHASINGEIFABRHEEE:

1. FIRIEA BTE A S B aE R R EMS MR IR,

2LBREABTEERT, HBEMASGE. BERKS,
3. HEHIERNEE—SERENRE,

4. ERKRBAT WSS EREE RIS, 5
5. HA R BT BIRAECHASINGH SV B TS AAVIRIE, BBk BB (&, 4
6. A IECHASING ER 158 CHASING ERFTE R EIEIR.

7. BRI B BRI R BN R, 2
8. BAEE. BRIERENSHEYNETEKSBERE.

9. BEEKRRHEBREEE, BEABNTEEREEKS, SEEEEKRAEK, L. SO

10. BEALEIE KRN R ERRE (NEBMARREAN. BEREHSEHRES) , RIEABDBEBOKT, $THERERE. 2 LEDE

11 B REREE S FANER TEAE S SR E R B S S SR K S RAEE, j: Z*ﬁmﬁ 4
12 ERFIBUKEHRET (NRE. ER. BY) BIEEEEKS, - 8
13 BB KRB ASSINGR, WAZERE. SRARBYER. 6. SRR B 6
14, ERFMRAF B B K S B IO R G MU I A B TS ARAOIR IR, T R REES 4
15. Eb B CHASING S F 8 ERIB =, 8. EBED (AiE: IRKIERINBRME, HERE A ZIENGER, ) 4

. 23 24 N



g e

4 2208 @

1

1 TIEGARY: $TRE/RIEREER 10, HMESRIR: EIEERYRIEBI A ThAL

2. BRETE 4B (BHEEE) ; BB (hEE2) ; A48 (BuE 11 WEANR: SRR/ RN RSY, RIEUERN REAENZH
ETR) 48

3. Wi-Fit#ad%sl: #£2.4G/5G Wi-Fiz itk 12. BR&%: B4R NERS

4 EESEEETE BREKE/246/56 13, EEE: BRH0A

5. —RER: EAMLET, WTHREEKEEREKTRE, 14, Type-Ci0: 124I38E 1%/ TR BASE AR
BT IS 15. HDMHEO: 1080PEEEE B/ EH S

6. RSM: SRE/MRSMFET, TITEAppRRERETERRIRE 16, SEIEAIHE/FEED

7. BEESHSSUR: WEhEXRE/ SRR/ AR 17, FH/TIRSZE: BREEFH/TR. THMSLUENEE, ARETY

8. Rl TRRLGEAER, MIDEEINEE EHEH LIRS R

9. EIFF: BRIEEIEREASMT. BRI EMTER

A RRAEREPMSERNBERTREEEN, A8REE, H08
BITERBNKH,

. 05

»: 2a —

BT ERIE

Tt BHIETEBSEEANRE. A6 BB1E10%-30% 28, ABHARERNE, BEMEST0%R10%ZREE, BRI, EE: EEHES7E30%
RT0%Z 8, BEiEREFRRREMARE,
e BEMEETET0%K100% 2 HEF, AIEHHESEm AL,

2.4G: Wi-FitETIE, 24GHEEBEIERHER R, m

5G: Wi-Fif§~IE, SGIRELEFRHFME=IE.

BIEEKER . EiTSRBTEKRZENER Mg REE, FEsE BER .

—IRERIR . EMBENIEKTIRER, RETHANEESHFESE,

fRfHIREE . MRSHER, RETANBERSESE.

R WXERER, R TANEEHESE, ERUERIRE, R TANEEE. MEMLER, Rl T ANERER.

100/200mjE# 47 R iE 4R 23 3
2

RS AIMEFERR, MERGR ISR RS RIEhs.

LIEIRARIREE 2 JEARERINR
3ERAR 4.0

A DB REENERGRERNKPEERERN. BEERGEE LNOIREES
BARNFE, WHEE, FERANER,

RECEER

@ R#:CHASING GO1FERIZS

CHASING GO1fEm#2t:  (BRAIOS 9.0/Android 44K LU EARZ) 4T 5 QRIS
A0S App Store/Google Play T &,




@ EiEEITEkBRERR

S R AL T —— TEAT
BEENTRENESBAERERS, THESEMT, TRBRERE R, T DENER) B, —BENEE, — ; e
st BFICHASING GOLFE IR /T ANBS IR WHh, 5 o o s 0 s 1 g i v o'vs s Wl 5 80%
A BEEESEE FNOERETEAR DA, ~ -
W, EEERTER, e & o [N B—
A BRADPENIAT, N EMALRNGEMHN s S ‘
m SHAR. AppRMBEVEMIMEASHADDMBAE— 33 mER EE
>h EANEE—- AR S RRIERE, NEEE w @ ® |
EET T RMOIBRR A BT ~ R
eﬂﬁﬁﬁ?ﬁ;ﬁﬂ(ﬁ — support@chasing-innovation.com RE : A . N s
| J EDE LIE R
TERESIBIRRR (ON/OFF) o BT AGHSGIS T B RS INEKBIETIBGSRE, BRTMHK. < s B e
.

BE, EEEKE ENLEDHEIE SRR, THEMEERAAES, ({[— j})

A EFUEFMAEN SN KPR, FHrIARHEER.
ON OFF O riEhigisiBkas

1. ERRE KR RERDIIND RGN, BRBRERBIER, LUNIRIREREKES,
2. BERENEREKER, AUSTFIRERSBMAMER, SEBNKTD, BHETR, BIR
FRIGTEK TR, AMMRKERS, ERTMBRISTERAKRBARLK,

Zr=>
O =iz KT FIRE

LUt A AT & T e @ R F i/ T IREM. BR A EAFRER.

EER AT

Bkl BREBSEE

HEPEMIRYEIER BARER T BITR R T/ TIREM (FREFRESEOMERNER) , TEFEFHRE

TEHERRER D

1) FBREBEAS, EREE R R T/ TIREM, 3) BRMBTHNTH/ER, ABIRT ITH) &, THEME, RHAKE
M —ImEIE T F /TR B, 2) BT RERENEA T ANHEAE, RS ERHETE T/ TR EBISAEE, FAndroidiEE EMER RE R BE

B THERE, fEiPhonet BRI EEHFIIEE,

A
* INRARHFAS/ TR BRSEUAMThERE, BRI F/ TIRBAEMIWI-Fi. MNRIMATEERE,
B E AR/ TIREM RS SREiE,

IR AR AR, BT T TR LIRS, BERREs -_
TWi-FisE) { \l/

*

*

BRI Type-CIE M RMIAIB IR R X BT B8 /

N s eaeE gy 1
737R2: Wi-Fiids Chasing_xxxxx < = /
ENFH/FIRBOWI-FIEEEE, B TCHASING_XXXX1 , FERRWI-FiZhE: 12345678,

9)

. 27 28



=5 Micro SDE 52, 5L

1) RARAIEHIZR BIRGAM, BEBEEKSFHEKE (LHMicro SDREE EHIKE) .

2) WEFEH 58 FMicro SD-E#EI#E, BXtHMicro SDF, BBk R
3) fEA B E MR REMicro SDRHRMBHA REF . R~ 400%226X 145mm CMOSETTH 1/2.35¢
m Bt 2.7AF HE F2.8
£ 4800mAh X2 jo 2] 3.2mm
=3 10%ZE105% ISO#EE 100-6400
b S’ ﬁg EBIERE -10°CE+45°C RFHE 150°
ﬂn,{‘_r&,._,‘ RARE 100% REERREE 12K (4000°3000)
. . BREE 4kn (2K/%) gt JPEG/DNG
EIER | BB KR RRE EiT | BB RRE Bk L7t R 2kn (LK/B) o B 38402160 (4K) 30fps
: ‘ BAER 4kn (2K/#) EREA £®&5%: 19201080 (1080p) 30/60/120fps
TEIRHAT ; HIE/RIE TR : EH/EH BRGLES A BARAT 60M
| | B BREAH >300% EAED MPAGRIESE
3 3 / 73 SDRECIERE 64G
| |
! ! A —— RE 2x1200LM .
3 : \ &8 5000K-5500K EiaE
3 R~ 160X 155X 125mm
' ' TEEIEEH 85
BT : TR : BAE 2x10W E% o855
! ! T =, AR B 2500mAn
! ’ \ ! EE= 6\ (R EABEMNT)
! ! R ZHBWi-Fi
1 1 . HDMI %IE1080P
R Fi/TRBHEE B0
| | RIERRET = HPCIRME/ IOR s/ et HiRiEOEE Lightning. Micro USB. USB Type-C
REREAIE <+0.25%
B +/-2°C

Eﬁ%ﬁﬂﬂ R 3A/12.6V
% %ﬁﬁ BB KB T BRI 3.5/

EREKBRRERS 2618ERE (126V3a) AABREKBRERRTE. ] L8F 5 (100K) BB 2
ETE: AERTRELER, RIERTEETM. B RE 100, 200% AR SR ERES.

. 29 30



tEER IR RIA s
m /. IS 1. 7ERSENEN, EDFTRDEITEKERMEEENE, LS AR,

2. BRERR, FRETBRBERESE SRAESMREGEED, RETHEABIERS, ARBEZREEER,

O jiiTRe O Tith{RE © =R 3 EREREEAAE. SRERELHER,
m p - - p - - SUR—— 4R EREEY, SRR,
ARSI, 5. 16U FHIB D EREER AL B T A A ERAEREKE,
N A P——— . N N o~
oo - BERTRERM. BERME, 6. FAEERE, MMBHESHERKT. B RS Ak
v\ FES BRI TR, . e
7. SRR S A A R E AN, MRS ABRE, MR ERESEAR,
e KEABEEH, PO —— TEBEATARR25%5,
BCSEAT oyt HIRETHEE. TR
N N J N AN J 5273
4 () N ) 4 N ) R AR, BRXET S support@chasing-innovation.comsi i B S ABI S FFSHIE-chat R B RIS A 8.
100m @ T
é N2 :
SRRERITHTZ B R IURR . TEERE, FHREHE EIERE
BHEENG. HTEARAL00K BRIFTES0%-70%. -10°C & +45°C
N\l J \§ RN
(4 Jesallyrd OiEizly 0O oziig
- RN REENEEEKE. WA RGO R R TSI,
i, SHIEEEA R R R ARk U, WEERER,
T, Rk ERG, EERSBRELK
EEENEEE  SRETET RS ER RELLNG, RERI1095E, ELE, B
TR, BI0W, LLEEAH BEREEHEE.

RE] 8BS LA T 4B XS SRFThR A 1Y FA 5 -1
https://www.chasing.com

TNBWEEN, BRHBTE,

A FRRER%R, BRETREWZWEELT GGRERSET2ME) , BEIoME, TEERERBR
HIREEE.

. 31



|| s

7KH FO—>/GLADIUS MINI S% R IC G B HTIC. AEBEZKNT K< BFHH<REL,
AUREFEALERRT. 1Y —3FEREO2AZTH L. RIFTANEHBEEINET,

FEROTEBITR L. UTOBHICE ) AGEHPMIEE (BREE. BREZTZE0) HPRELSE. CHASINGIIHEDEEZE

=

O 0N oW =

WEEA,

R BERNE ISERNARETRETHER LIGRICRE LIRS,
BICAGBHPMEEREEEZRIT VDS BIEEOIHRNEERDH o BE,

B K> T3 ERT ENZT DIMOBSEEEHE.

FEEDARI Z 2T IVDHA ZV A > TEL KL TENTWED ofey ERIBBIEFENTWEL 2 T2BE,

Z DM, BFICBUELY. CHASINGIIAD T 7 4 ) PER@ZE M Licfedhic. ROVEGDRIFICEZEIRIEENTWIEE,
CHASINGIUA DR & T lFCHASINGR = 184 L 7o Bz 8 L CE CTciEE,

B AP EBRHTHIET S AT K > TECTIREEDORIE,
ROVOBMERRDEELE D, BAGIHER. BR. EROBRFHLE EDBRE,

ROVOVNY T 1) — 8RR DEEZ R LICHIDDE5 T, FRXL—2—HROVENURE LD ofcfcsh. ROVAINEERBLE GO
FRL—2—1H ROVORBLRE (EEERDBESHNTEEL TV S, BOSHGERELH S, BMRHORIFTTWEELE) THBT L
ZHI EH 5. AROVZEKPICIRA LTHER. BIREG oI5,

. ROVAEHEEXIELNFEXE G EDBURNEICER G 2B T ICA O IER. BIBE G058,

BEM GRE. KR, KEDERPRLHZGLE) DXETROVERIEL TV IFE,

ROVAYN, BLWEZRDER, EMICERIFAEND G E. SIEREREIRTICES LIIEE.

. ROVEER L TANRL—2 =G LB T — 2 D ANSEEZREL TW D T LICL > TRELEE,

. CHASINGD EESEENDZ DDIEE,

ROV

GLADIUS MINI I, 7Krhigse. BIFHE. ReREMIFICHRSTENIKP FO—>TY, MINISIE. FItHAEDGLADIUS MINIE EEE L T\
TIR=VO—PRAR—YAASHEEDEBITHHELTWET, Ffee Ny TU—FEHELEL. /NNy T —BEEEHN70%7 Y T LT
WEY ., CHASINGDHREFFESE— 2 — il & Y. BWEEE Y ORREEMRMICHS T T ENTEX Y, ROVICIE, 4K/1,200F5EZRDEIS
AAZ 1200X2)b—AVLEDT A b 64GHE LIAHHmMicroSDAE U —AH— FHAEHEINTVEY, TOLBROERRA LU MERY
EOVICEY ., RELIRMELEGREZRIELET, 7IVIZULEGLBEOOVNY Matgk (E&E3kgUT) LEV—IV (FT7¥ay) %
BRTAHIET. TATEINTRA—VZRBBRET ST ENTEET, BETHELPT . FEEEDRVKR FO—2TY,

JP

1.SDA—FROv b

2.LEDS 1

3.AXZ

4. RS5RZ2—

5. Bk /8RO

6. 7= =TIV iy MFIRER— b

7.7 7Y REIS

8. NRUTTTILER— ( F:HNETNA REERELEL
HEE. KITHMNEE2RIICT S 2R CRAATLEE




vk w

INTD—=RAyF  UEDAVTHA /A THZGIEZIET,
BRAVIT—R GO VT (N T ) —FHRENZL) |
BDOSVT Ny T)—REHES) . DTV T Ny T
) —ZEHDEL) .

Wi-Fix 1w FRZ > 24G/5G Wi-Fixt) B X £,

B VDESA I —4% - ROV/2.4G/5G,
ToF—Jy b EOKSBFREBICENTEH. ROVEKTE
REIC Y bTBRTENTEET,
RELTHEE - FEIVEZET.

Travy E—2—0Ovy/7raOvy. E—2—0HR
RET T THRBITHTENTEET,

TAITZA Ay b O—IVREY L T4 IVTA MNA T /R
E/eEEEIY fO—ILLET,

/Ny 7V UEIVOERTHIED ST, Ze2O0—T&
—HEIFERTEEY,

Y bA—=IVRT 1w :ROVDFES— 3 v EEIHT
feHITERLE T, BERNGIRIESEIE. FES—2 3 VR

AF v CBREE,

10.
1.
12.

13.
14.

15.
16.
17.

T—LyO—R2> BRLT. 7—LyO—#EEDBE/
ENETIVBEZEY,

EE/FE | i L CEEERR/BERTZOMEALT. RIFL
TEE/#EE— ROYIVBEANTEET,
BRA7O—IVRA—)V: 7—L7O0—0OBAZI> ~O—Jb

EX7O—)VRAM =)L EvFAEFAZLET,

Type-CR— bk 1 AV FO—F—EAR— T+ V/2T LY
FEEEBELET,

HDMIZAR— & : 1080PE=1&EHA ) 77 )L 2 A LB H 77,
FH—r =TIy bRBE— b,

AR—=bTF /2Ty N TSy b i AR—bTF /42
Ly bERISIFROHDT 7y FTY, mimERWNT

A FE DBREITR LT IR BRI, REEDNRNTY . BT
Bfcsh. JEDAVEKPIEANGWTLTZEL,

JEAVA VI =850 T

Ny TU—1 Ny TFU—A Y I5—21E 3DDBTRRENET, Ly PNy FU—EEBN0~30%DEEL v RSV THERETICET L, Ny 71—
HENO~10%DEIEL Y RSV THRELET, TIb— I\ TU—ZEH30~70%DEE T IV—F Y THEE FIcaTLE S,
T => Ny T ) —FREHT0~100%DEE T ) —> 5V THRRE T ICRTLET,

24G : 2AGRBEBHENBEL TLB EEE. BICWiFiA Y I7—2—HRaiTLET,

5G ! SGEAMEHHEMEL TWB LT BICWI-FiA I r—2—DafTLET,

ROV : UEDVEROVEIDBERETT (8 BHRINTUEL &4 EHENTWS) .

TUF—ULy bREY L EEDIEKTFREDEE, REVTOT I -5V THBICRITLET,

TYAYZREY L Oy IRREG. REVTOT =SV THREICRITLET,

TAIVSAMREY D T )b5A PAEITLTWBEHE, REYTFOTIV—FV THEICETLET. 7aIL54 MHABLEIE. RE2YTOIIL—5>Tha

BWLET, 70054 BT IO, REVTOI IV =SV THEITLET,

100/200m7 ¥ —47—2 )b/
BERYRE

BEMYREET Y —Tr— T IVl 2ldlic BV o, 78— —7ILEROV

EArbA—Z—&DESTeHIcAVLNE T,
1.7 ==V oy b 2EERUHE )L
3= —J1 4BYTFNYTIL

AZE  BERLVEVWT T —J IV Ty baekhicAniy) . BixziE
RONFeY LEWTLIREW, TH—=r—=TIbV 7y bDOY Y THRIFT
Wl BEEL TUELD, SRR REL. RIFPIRIBENG2551E. £

RSB LT REL,

AR M=V

@CHASING GOV 7 T ZA VA b—ILT B

CHASING GO177 1) © (i0S 9.0/Android 44 % fz i Z NLABERTSR) LI TFDQRI—
REFHE>THA U O— R 5, £7di0S App Store/Google Play T4 >0

—RLTLIREW,

No

£



MMTLKREEWY, E—2—00Y I ZRBETRE. 21V TRIFDEIREL
BYEY., CEARIC. RROMFEZD&HIT. KEDIA—MLZEBA
TWB T L& THERLIZEL,

EE - BROA T O— R

1) A7y 74BRIT, VEIAVEAI— T 4V/2T Ly b 3)40 20— FLEVWEE/EEZR DT, 40 0—FR2 %
HLET, 2y FLEY, 40A—FHARTITEE. BEPEENAIT—

@ROVE U EIVEERT B R Q77— T7 1A i R R
'\ BB oo R SRyTy—sE
FTH—4r—JILOmiEEROVE U EIVICHEA L, BERT Y MEHOHET, i 77V DiEhtk. TEnter Camera) R &R Y : T ‘
) . e ‘ TLET, hATITABE. CHASING GO17 7 5 o Mo b1 v s 10 g st s s s Nl 80%
AEE: FP—r—TILV Y bDOY I BR VDT IVEA LEGEEERRT 5T LA TE / .
TWY, BELTWELS, CERREEL, A s, & ’ @
RIFPHIEN B ZIHEIE. FERMICIIEL TR —_—— =23 = AR AT BT & N =a-
i ADBEBEIE, BRI EO1-—Y¥—<= 17 CRESERERY % v
’ LTHY Eth, 77 PREOBERIEIC —w @ ®
ogiuru\77UE§4>7—zz4x
SHEEQPAAVSALT>F1— UL s e
OROVEEST = FAQETBRC XL, £fcld, AL P VR " R
< DE] . ic Ny T A . < TYHIO—/IVT I Z ALY R— b o Tl a " S
YEIVDBEXA vF ONOFF) EAUCLET, Ny FU—a VI —224GE I b7 , o A .
SGA VI — 85T TEROA VI — 85 Y TREREFITIT LES, FEIC, ROVOD o upportEchasing innovation.com) T2 )
LEDHBIEAMERIRUT L. LIV T 7R M EH2ERY E T, [( TD e e ‘
ASEE  TATOEBHEL, KRITANTH S, Oy IERBLTIEEN, .
oN OFF @Rovoizs
\ 1. ROVAVMER 7/ N RIHERE N TR L BSE, ROVOIBIEE RS S fedblc, 4
OVEIVERR—TF /BT LY FEERTS VAT B TSI ERERAATIREEW,
UEAVERT— R T4 VIR T Ly FOBRSEE. 2BYBYET. EETNBOIL. 2. ROVEEE: ¢ 8. MEmflich 7))y JERTTRE, T2 LKiEic

T—=JIVEERYT BHETT,

A H
FHEN D UED V=TIV TR

FEDVEIVT—TIVEVEIVERR— T+ 2/2 T Ly MESGEL (BENCILTN
AZADR— MRS LTer—T VR ERCEEY) o AR— M7+ VORHBMIVNTVS
FDigHEAI— T4 /2Ty MTEFELTIRETL,

AR 7 A CBBEYSU—ER FT2/2T Ly b7 R TIVALCERRESNE S, HE
FRI— RT3 V/ET Ly PHERICERETERMES, TR T 42/8T Ly ' AIZIPH A ETIRARETERBE ATV =REY T misiath, Android? /31 R Tl 89 Y B— K71 1L,
FOWHIE T 71 LT REL, FNTHBETEGOEAE. 23— h 71>,/ 87 i iPhone> 1\ 1 2Tl 7 # 1 7 )L LI BRI ENE T,

Ly DA — b7 42T —28GEF 71 LTIREL,
* FRROVWTNOAETHEREINGEWVESIE. AX—F 7+ 2/2T7 0Ly FOE#EMEDRE

BChBIEN NG YT, 20B0HEE LT, [WiFilh ORRERHC L . m
[ 4

F3E2 - Wi-Fiss 5%

AR— b7+ V/2T Ly OWi-FiggiA > 2—7 1 —RICHEH. 7740 FDWI-Fi/NZ Chasing_xxxxx = - = /
~ — N T H )

TCHASING_XXXXJ (<3t LE T : 12345678



microSDA— F&AJIE—9 % 11k

NAY bA—F—OI\T—RA v FEATICLTH S, ROVOBUAICTE LIKBEERHERY Y (EHTmicroSDA— RXOw MIfdEL

FKBERER>TLEW) . ROV HAS
2)microSDA— FXOw b A/N\—%&REETEY ICEERE S TIRY 2 L. microSDA— FZERWHLET, CRPA 400X 226X 145mm CMOS 1234V F
3) AV 1—R2—BEDTINA ZT. microSDH— RHSEEDE 74 5 HHEY £7 T 27kg ®Y F28
Ny FU— 4800mAh X2 B 3.2mm
#h -10g~10g ISoL>y 100~6400
AN ~ ~ ) EIRRE 210° C~+45° C RE 150°
j_ t /7— —>/ 3/ /—.I_\X 9: v — BARE 100m BAEGREE 12M(4000X 3000)
: : RERE 4kn(2m/s) Eig2 17 JPEG/DNG
JEIY ROVIRRF + eIV ROVIRR F + BA LR/ FREE 2kn (1m/s) o UHD : 3840 X 2160(4K)30fps
: : BATVFIO— Akn2m/s) ERETH FHD : 1920 1080(1080p)30/60/120fps
b g b S AE/BIR EaAVhA—IVAT A Vasilating EANY T —Ff ah BACTARAN—L 60M
Y Ny F)—=H1 71U >300[] E744847 MP4
! ! SDAH—FXE 64G
; 0% D7 (V5 b
! ! R 2x1200LM | N
| | BRE 5000K~5500K ) JE 17
‘ ‘ & o FAX 160 155X 125mm
AV bO—VRTa Y | va/=rIuvy ER7O—=)biR1—Ib | et . X T0W ) 6859
| | - _ NyF1)— 2500mAh
‘ ‘ 3B CHRERIEE
; 7 N ; = A CREE Ry7 =% =6h (BRRECED)
! ! TALYLR Wi-Fisf i
N HDMI 1080PSfE:
! ! T — AR—F 74 2/5 Ty FBT5 BAI0AVFECHRE
1 1 IMU 382 v A OX D~ F/INRE/Q >/ Tk S+ F=>7%. microUSB. USBType-C
FIR o — <%£0.25m
BERY— +/-2C
pay=c) < 7B 3A/12.6V
/LR /f BETHRY ROV EBET 35h
ROV/UEDY : 2inM 7R 7% (126V3A) TROVEUEIVERETHIENTEET, B8 1.8kg(100m) JEIVDFEER 2h
AVIG—BS0T 0 Ly RSV TRERGREFAERL. V-V ERERTERLED, r—JIVE 100m. 200m AEE CNSEFCRERAFEALTOET,




VAEAEFIE

O Z25m1T
K A ::>
v N
o K, FEHEE
ST Lot
L )\ UrsRecy. )
e N [~ h
(tan)
é 100m
FIFPL—E— | | 21004 — MLETD
LR C LR SIS LES.
AN Y,

O xt—42—/7ax>

&

E#rRDE—%
—7ax3|
mSHEVNTL R

TN,

<ld

F—N\—t—bEBF BT
&, BRTE—LZ—%30%
WUETA R TiRREICL

HOTREN

DN\ T —(RE

4 N N\

i

I\ T U —FERA25%
Ny 7 —ZEREE L,(%?:tf;o%é% ?Eo
\ BLTLZEL, J U BLTKREY, )

- N N
[E::] ““m“:

R LBV, Ny [

U FAE A 50~T0%I IR TEE

\_ STLEEW, JAN Y,

@-v—r—JI

- TEMAEIC. R— MMTKBEHN DV TR

WA THEBRSREV, KEDER N
Ba. CERFICNBORNEDNS2E
BAHETHEVTEY

AFE CERRIE. O—2—KREDT7 RV FAY eI )—ZVITBHELNHVEY (iDL

LLFJJ:L_CL\%L&%':BEWL_(<7L AV

reE
. 41

Pk 1 N

ENVEKTTTE HTRHNTLC

© 7::

&
it

= 1R

- RRADIZERERE CEACREE

- Ly RS YT, ﬁeaEP’aEzT\L,i'g"o

SISV TR RBRTERLET
. RBEDRT#HRIE. EBICHRERDT
SUERRNTLIEEWN

@ov>y

- T =71bV iy FDOY T THRIF
TWeW, WELTWEWLS, TR
TV, RIFPRIEL D ZHBEE. EAFIC
RF|LTLLEEN
- R L EKTER LIcI. BiEEEKIC
1B ERLTH S, 109EERES >
ICLTLIEEY, 2 U—Z2J%ld. o
—ZVJVORTRVWTLIEEL

Z DAt

EBHE LBV K S, EEEIICROVOMBLE ST LEWTLEEL,

2. ERBIE. E—2—TORIIOBELEEGEEMEE > TOEVLH THER I2E
SiREFEICRL T EEWL

JUEBIVEIKANTEE G, V-2V JVOARATHER>TL TN

4 BAEICEVNEDEHEHEVTLIREEL, BEBORREGV XD,

516U TDAIE. T AADEER T TAROVE CERALEEL

6. L TVWEWVEE, #AZAXBOTICENZVWTLIZEL, ELWEFAPERADFEICANTRELTLREEW,

78R EDLEMEI. HEEBRIEENAEY Y., BREENBVT—ILOHRTIE. ROVEERLEVWTZEN

o FRFT. BEXKTHREZED. KOZRER>TH

PR—F
TEMPREMMIAREICDEE LTIE. support@chasing-innovation.com® TEX —)b&EH%E < 2T LN
ABAI—Y—EZARZ Y 7ETHBENEDELEEL,

. Efeldk. 2 A b DE-chath

BMA—T—IZa7Iid. UFEDTIERAWERECIENTEET:

https://www.chasing.com

CDRBRBFEGLEEENDHBEDNHYET,



ROV

T
O

0
ol

IF

i MINI S= Zeisf 22, 22X Ftoi2t

|

et ol ™ Ach GLADIUS MINof| H]

x|
o,

GLADIUS MINI S& =& At

S=

st
E]

=
—

= ALE3st7| ol 2

o ALZAL7t O]

EE

A=
TS

S

GLADIUS MINI

of A

ofu

e =ef 2ol 7ty

3|

swe Bef 7leg A8

Lt CHASINGS| &

o] 70 % &7tgt
}4 EIS 7toi2t, 1200 x 2 2Hl LED =9, 64G

o
=

~
%=

aelol== 1 siEf2]
4K/ 1,200

Lok eiEf2] 2ol &

gt

&g x|

KO0

9

ufo

t

=2 M85

2171 & Micro SD dfl 22| 7t=7F & =[of A&t

2 ZHE S (£7 3kg olgh) et

=
=

al &

.
=

&Lt ROVl

ol

Lot et RolE

e

A x| et&Hch

KM

S5

pN3
A

4l ROV7t Hch 2

M x

oz A

J|Et =4

[
=

7Lt CHASING H|

2 AE7]

s
=

d] CHASING |

6.

Hl

1

K

<
ul
~
o
D

H
ol

o

8. ROV} MthZ =& 5HR| 47|

9. ROV

a0

K

HHE{ 2|

i
=

Ftollat

o

oF
l
=
,x._
on
<A

T

B4 72 / oh7| 7

]

oK

ROVZt 541 5{7tglo] AL 2

11.

XE

&

/&

£l
ojod

Bl 7lojg &

6.

)ollAf ROV %,

=
=)

12.
13.
14.
15.

oz}

M M2| Alx

i

@o

N

ol

LIRS IO f

ols

=
110

W

i[H]

o
o8

1o

4

CHASING S| = &2

. 43



==d &7 BA S

siEf2]: siEf2] EAISOl= Ml 71X At A7t UELch wzh: siEfa] =F0| 10 %ollA 30 % Atolo|H W7k FA|S0| Z8o|X| i A% AX U1

s

I E HE{2] 2201 0 %Ol 10 % ALOIO|E! B7kAL EAISO| ZHefolLich, THetAl: BiE{2] 20| 30 %ollA 70 % Afo] © wf TEHAl EAISO| 2ol | 21T
A% X ik
m sl WiE{2] ZHE0] 70 %Ol 100 % Afojol®l St EAIS0| ZHtolx| 24T A% HH UBLICH m

2.4G: 2.4G Fu5 fefo] XS S of FA AMUE Wi-Fi A S,

5G: 5G FaH4 thool S S 0 B4 AMUE Wi-Fi EA 5.

ROV: Z&7I9t ROV zbel £41 (el eiZ=lx| ok, Al 7H 2l3: el e).
7] RaiF BE: 7177 £Bo| ol Aefoll o9t M E ofefel mfery
ZZ SiHl HE: BE M F 5E ofelol uEi EAISO| B4 AH egLict,

=9 M| BE: M| EAIS0| HSEH HE ofeel T FAISO| B4 AH UGLich BH EAIS0| &t OB BIE ofafe T EAISO| ZuteLic

*PI| EAISO| AX|H BE ofefof mpztd EA|SO| AT L Ch

=5

100 / 200m HIH #Ho|= % ; = 1
ol 2

NN ©

WU O

1. ®Mel A9x: ZE7|S AL BUCL 10. T2 22 AEES: @A Fod 9 gED A 2o A 4 ololris HiH Ao|2 2 Batsts o ARE 0] BT Ho2e ROVe} E S8 S iZsls o
2. P EAS: =M FAIS (HE2 £2), B EAS (HE2 F2 AFHE Arg gk

2F), w7 EAIS (sjEf2] 2X), 11, s/ AL 7 520 AR B9/ S S8 AY s S8, 1, Bl S0l 2 224 spolc| 4 4 R 1
3. Wi-Fi ®# B 2.4G/ 5G Wi-Fi 7} & 27 2ol AT SN RE AOIE FE B 4 UBUIC Aﬁ.:z :iixloi% 1Ic51 91L|o|%L 2:%_,(%0” ;:AL} oliﬂnf;lji%_srilgj. jj

FZ&J| A BA|7|: ROV/2.4G/5G. 12. LEZ A3 2 2 g2 Z222| 74 A|of. 7<1||°f".;:_/:|\_:] 2Ol A7 TUHUEA HlSIA 2. e BPohE AESH7] Hol
5. 97| A 2 KMoIM ROVE 48 Aelz MAZS 4 UsLich 13. 2% 258 & ax A =Y

2A F20 Mol 2E} MEE L) 14, Type-C ZE: ZHEER} FOHE / BiE3 2He] 2 H Sl
6. HI oM DE 2D/ A A, DE O X AlEH= Aol HHolat 4 15. HDMI ZE: 1080P 1} & AlA|7} o|0|X| &3,

sk 16. HICi Aloj2 22 / 57 ZE. M il ol oA

2z Aol HE: HxZ (A / F2 W7/ 23 Hof, 17. FUE / 23 a2 FOE / ej2alg 2atsts o AU = N ==

ofF B2 IEJ|7} WOIXIX| EER ol IS} B AIRE 4 U= 22 dof FAES MY & o0 S HES = TS

Rizict, ESEN @ CHASING GO1 o A %|
9. TZ ~=: ROVEl EME Hojshs o MBEUCH S8 MBS .o g goo waw eae BE0| M85 aL 2AS CHASING GOT 24: (10S 9.0 / Android 4.4 0l4) 2% QR ZE & A2W3tof

L[ A0 M REMIE B ZSHAAIL. WSl ZEI|2 Sof W] OHAIALS. Ch22 =514 IOS App Store / Google PlayA E01E £3510f CHRZESHA A2,

. 45 46 N



. 7

@®ROVel

Elo Zol22| £ 28 ROVelt =&7(of 4

AFD:

=579

2ol x|

AT

StAl2. ¥

=
=57 A4

Bl 70| 2 2209 O- 2o gLt &= A=A
s

4ol AREstzl Hof

2 A2I%] (ON/ OFF)E Zulcth HiE2] EA| & 2.4G &= 5G EAIST ROV EA|S0]
1 FHE et A0 ROVl LED =

RE FH[7t 25T 70 Mdlo] of &zl Fofl 2t 7|7] &F

o

SHHISH Al

o

ZEIIE HUE / l2alol eiZote WHe T 717 ALich AYEE YHS o2 Algsts
ZeiLch
o7 Wy e chen 2Lt
= =
Yy 1 =37 #Hols AH
= 5 =57 70128 579 FUE / BfS3lo] APt D (Rt Bx|el ZEO st o2
A2) ROHE T2hEol s B2 FOHE / BfEslol el et
Fng
* ROE / el2alo] 4B3xoz o plor A FOE / elZalel WiFig naA2. ofHs
olZet 4 OB FUE / BlEae MBS HlolE 2 nHAIR.
T Hel S B of B 2H o & ot Y

*
A
B

N

= 4Zsoz AZ=X oM FUE/ 2w 28
El

2: Wi-Fi o1&

/ EfEElel Wi-Fi o1 clE{uo|AE 25t "CHASING XXXX"of e gct. 7|2 Wi-Fi

1 12345678.

0| 2 7He| RHA| HIAE AbR=oF BH FA| AT Lt

®

2 elefuo] & 27f

Y Mdst & “Enter Camera”tHES FHLICh Fld2tol
S0{7}H CHASING GO1 42| AlA|Zt o|o|X| MES & =
oA

L
o

- Hiefe) B

e RERT
[E e N N R N A R A N | : - -
Lo 10 115 120 125 130 SE 140 145 150 155 160 165 M. =4 80%
VR A
e oY
A &
Etelaa

% g
3
3
Fiﬂ
[

a—

=

H|C|2

AL/

£91%|

P

Chasing_xxxxx

AZED: 4ol A2 ¢do|E=7| wfRol olz{st iw
AClolE HEE= ALZ APl elaiZof AA= UX ) 45
&L Ch dnt 7|7|9] mhE ASoll tisiMs A AlE
ClEfuojA —) 2EH Mok ZMa|of U= of0lZ —) 4y
=22 —) XAEM / FAQE ’fé, stAL 22E Js 30 A
x| loll Zolstz{H olods AE HUMAI2: support .
@ chasing -innovation.com

OED oo

GROV A%t

1. ROV7L 9| & Fx|of A= 0] UX| g2 EF ROV &

F{4lE| Z2{7E LAl Zofof ),

2. ROVE A&tg of eteez &u| ¢%el 1@lg
doyAe. 2e IS A F cloly Aele AR = 3
gl AlBtsto] FHofl 4-40] 1mE EBhstx| Helsts Hol &

HIO|2 AR CH22E

1) 4 EAE Bxstol TBV|9} FOE / SEAS AP
2) eel olel slefEolx 2 2% stelol Q= Aei2l§ Yerict

|

= - -

A2 =M SFAD ALXIO| FOHE / EiE
HIC|29 AlZIS vt o=z Android &x|o| CIREE=
iPhone Ztx|o| AFZl HeHof =& X &HE L|C)

F}oi|2h

28 o7

3) Ch2EE g |02/ AlZlg ot o222 E BES FEUC CH22E7t
b AR Aol Ay ML
ZC0| M¥=1

48




Micro SD 7} = S A} Abot

1) ZE2e] M2 2928 11 ROV EAoll 2 2w (53] Micro SD 7h 220] 212)2 stopeiuch,
2) Micro SD 7= &% {8 A7l ¥t} Watoz £ Mcro SD 7t 7siLich, ROV 7ozt
m 3) ZEE w2 J]et ®AIE AF2510] Mo SD k=0 AlEITH Siale gjauic), - 400 > 226 x 145mm oS s EA
2A 2.7kg -4 F2.8
HiE{2| 4800mAh x 2 =™ el 3.2mm
22 -10g - 10g ISO &2 100-6400
A IE 25 -10° C-+45" C Aok 150°
L‘H H | 7-” 0 | 1_:! X|'A-” 2|ch Zlo| 100m B 12M (4000%3000)
. . Zo £= 4kn (2m/s) A 7Y JPEG/DNG
2|2 A : ROV XtA| 2|2 #H : ROV XFA| o) AS /12 B 2kn (1m/s) e UHD: 3840*2160 (4K) 30fps
O 52 x| 4kn (2m/s) == FHD: 1920*1080 (1080p) 30/60/120fps
2l =& AE gdoz/H=E 2l =& ~F /o ief2] + 4h FHojulcl2 AE7 60M
HHE{2| AL 2= »300%| H|C|2 RF MP4
SD 7= oj=2| 64G

LED & 20| E

Er 2x1200LM
==k
Hew 5000K-5500K
37| 160 x 155 x 125mm
‘ i CRI 85
REZX =T 25 | SRR T Ee 2% TOW i 585
I - e 2 Ah
! = 3oA =8 01 el >00m
I HiE{2| =& =6h (Ak8 &Zof wat chE)
|
1 "’ Eve WiFi A8l
| HOMI 1080P x|l
1 MM FOE = 2o EERCEEEE]
|
: MU 3 % Xjo|2 A3 Z [ 7k / L SM zZE R8 2to|EYl, ojo|=2 2 USB, USB Type-C
Zlo| MM (+0.25m
25 HA +-2¢C
=
=™
— — — E77 .
=X X XlAI.OI' ESTH] 3A/12.6V
S ™ ool ROV Z4 AlzH 35 Az
ROV & &2 ZEE2]: 2-in-1 O{HH (12.6.V 3A)= ROV ¥ =&7|& £H& = A 1.8kg (100m) =7 EF A2t 2 AlZk
HAl S 87 FAIS2 H4& SHS HEHHT SM FAS2 80| 2R EUSS LB FHlolg 2ol 100, 200m AT SUs 5H7|5 BRELUC

. 49




FX| 2| Ol Z=o| A}st 7Et
I — = 1 o 1. E517| Foll ¥ OFRS WR|57| SI5H ROV Ex S8 R 0HIAlL.
2. Mg Foll= 2E Z2E{of siE L of 2D 22 E AT o1 USA| EASMAIR, Al HREE 2 A5t S48 d70 #2 oS =&
. - - AFX}Of| CHA] O AIA| R
@ uilb|AH0] M oA @tiElz| 2= T foll kAl 1244
3 =E7|c 22 82 4 gadch #2481 ook it
e N 7 N -~ N [ N © A EE SHTIE ARSSHAIR. )
w7 LA FA|S = x| ol 4 E4g5 EX|E7] sl 714 flofl RH2 EXE 22 X oA
- wZHM FAISE2 ™ Bds
N <o [[:] [{j e ch 5 16 Al ojeke] HAAE Aol ZHS sfoll Bto] ROVE ALZ 3ot BLich,
HLch,
KN M EASE ZH0| SEHsies 6 ALZBHA| 22 W JIAE Wl Al SHAIR. A5 ol BRI HE ARt HasHAI2.
+ae wue szl weiaE 2ostx | | uere el 25 % Letduch  sdol ezE HE 7 ©ehE i VIEH Bhs BTE JIAE FAAIY  Astich SYTol HL 0| 2 2P ROVE AR nHAIL.
HC} LHH| 7| 0] A4 vl 7§32 c Ol AI2. ojokel of %ﬁg},/\l“g = riolof = o w N
N J J N\ J L Y, EX7|e| E2{1E ¥olo} gch
e N N e N ~ x| &
() 100m @ e Z2o|Lt 71EH o 27} e HS support@chasing-innovation.com2 2 0| 2e HhHLE S4 ¢ ALo| E0i|A E-chat T2 AH|A X gloj|7| 22|stAA|2
ZAof Zstet| Ee 100m o5tz AR SHR| g2 = xE 2o
|0|E1 2} OE | qopg,rlg}gug, diEfe] Z2s 50 % -10T - +45C
\__ #Helsiae, ) Y, \-70 %2 FAlsHIA2. ) \ J

Q =cl ) ==uz CEEENE Go-1

AE3t7| Mol ZEof 20| YA - HA Aol 229 O- &ol gLt

golstiAlR, Ot ALEst2| Fofl i“ilo*:xl olstpAl2. TJ2{g

STM HMBstes S+ EF M= FOoiE AFESH7| Fofl WA SH 'AI_-_
S|MEt= 2H nAds té [°|'7| SE SO AA|IR . .7;"1: SOl M AFR S = B2 2ol 1
zzddE 2EE 30 = ol¢ AlZHola B2 F 10 2 S0t HNAIR.
XA ER ksl |' | oH A2 HA S HAS HOZ HHOMAIR
oMYA, i = st

A che 2 Sl 2|41 ALS A} ofF ol M2 £ ULLCh
A0 A2 Fols 2 WO BAES HAST (717171 2 HE| AMUEX| &el) 7 1e £ .
'y & |:o -r;oﬂ 2E fa2g st (71717¢ 8l MM U=X| gol) 7Rst 22 https://www.chasing.com

d7m Ha 5 Moz oo} ghch

Ol &2 ofx1gio] HE € 5 ALt

. 51 52 I



B Ansvarsfraskrivelse ROV

Alle brukere ma fgr bruk av GLADIUS MINI S-undervannsdrone lese denne uttalelsen noye. GLADIUS MINI S er en undervannsdrone, utformet for undervannsfotografering, vitenskapelig utforskning og sikkerhetsinspeksjoner. Sammenlignet med forrige
Nar dette pl’OdUktet bl’ukes, anses det so mat brukeren har forstatt og akseptert hele denne uttalelsen. generasjons GLADIUS MINI, stgtter MINI montering av gripeklgr, sportskameraer osv. Batterikapasiteten er oppgradert og batteritiden er gkt med 70 %. Med
m CHASINGs patenterte motorteknologi, er sjansen for sandpropp effektivt redusert. ROV-en har innebygd 4 K / 12-millioners piksel EIS-kamera, 1200x 2 lumen m
LED-lys og et 64 G uttakbart Micro SD-minnekort. En profesjonell kablet direktetilkoblet fiernkontroll sikrer stabil drift og Ispende tilkobling. Skroget av
aluminiumslegering (veier mindre enn 3 kg) og valgfrie E-Reel lar en person klargjgre dronen pa 3 minutter. Det er en lett, brukervennlig og palitelig
undervannsdrone.

Dersom det oppstar en personlig skade eller skade pa eiendeler (inkludert direkte eller indirekte tap) nar du bruker dette produktet
grunnet fglgende arsaker, er ikke CHASING ansvarlig for 8 kompensere:

1. Skade forarsaket av operatgr i darlige fysisk eller mental tilstand nar maskinen brukes.
2. Operatgrens subjektive hensikt om & med vilje forarsake skade pa person, skade pa eiendeler osv.
3. Kompensasjon for eventuelle videre relaterte skader forarsaket av et uhell. 5
4. Produktet er ikke riktig montert eller brukt i samsvar med veiledningene i denne bruksanvisningen. 4
5. Andre skader forarsaket av egne endringer eller bytter som ikke benytter tilbehgr eller deler fra CHASING, som fgrer til darlig
betjening av ROV-en.
6. Skade forarsaket av & ha bruk produkter eller imitasjoner som ikke er CHASING-produkter. 2
7. Kompensasjon for skade forarsaket av operatgrens feil eller subjektive dgmmefeil.
8. Problemer slik som naturlig slitasje, korrosjon og kretsaldring som far ROV-en til & operere darlig. 1. SD-kortspor
9. ROV-en gir advarsel om lite batteri og operatgren henter den likevel ikke tilbake, noe som fgrer til at ROV-en mister kontakt. 2. LED-lys
10. Kunnskap om at ROV-en er i en unormal tilstand (slik som tydelig svikt i hovedkomponentene, apenbare defektheter eller manglende 3. Kamera 4
deler) og at operatgren fremdeles plasserer den i vann, noe som dermed fgrer til skade. 4. Eremdrift
11. Skade som fglger av at ROV-en har veert i falsomme farvann, slik som militeerstyrt sone og apne havomrader uten offisiell tillatelse. 5. Tappehull/eksoshull 8
12. Betjening av ROV-en i ugunstige vannforhold (slik som sterk vind, store bglger, mudder og sand). 6. Tether-kabelkontakt/ladeport 6
13. ROV-en mgter ukontrollerbare situasjoner, slik som intense kollisjoner, tsunamier eller at den svelges av dyr. 7. Installasjonsomrade for tilbehgr 4
14. Skade som fglge av bildedata innhentet av operatgren som bruker ROV-en, som krenker immaterielle rettigheter. 8. Periferport (4\ Merk: Nar en ekstern enhet ikke er tilkoblet, ma
15. Annen skade som er utenfor CHASINGs ansvarsomrade. pluggen skrus inn fer den kommer i kontakt med vann) 4
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Fjernkontroll
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Strgmbryter: sla pa/av fiernkontrollen.

Strgmindikator: grgnt lys (hgyt batteriniva); blatt lys (middels
batteriniva); rgdt lys (lavt batteriniva).

Wi-Fi-bryter: bytt mellom 2,4 G / 5 G Wi-Fi.
Fjernkontrollen tilkoblingsindikator: ROV /2,4 G/ 5 G.

En-tasts tilbakestilling: Fra alle stillinger kan ROV-en tilbakestilles til
horisontal tilstand.

Langt trykk for a bytte kontrollmodus.

Lase opp: Lase / lase opp motoren, motorens navaerende status kan
bekreftes i appen.

Kontrollknapp for fullt lys: Fullt lys [av / middels lysstyrke / hpy
lysstyrke] kontroll.

Sikkerhetsspenne: kan brukes sammen med et sikkerhetstau for a
forhindre at fjernkontrollen faller.

Kontrollspak: Brukes til a kontrollere navigeringen av ROV-en. Se
navigasjonsstilling for bestemte operasjoner.

10.
11

12.
13.
14.

15.
16.
17.

A Merk: Skade forarsaket av senking i vaeske dekkes ikke av garantien. For
a unnga skade, ma du ikke legge fjernkontrollen i vann.

Gripekloknapp: Trykk og hold for a aktivere/deaktivere
gripeklofunksjonen.

Video/bilde: Kort trykk for & ta bilde/starte eller stoppe videoopptak;
langt trykk for & bytte mellom bilde- og videomodus.

Hgyre rullehjul: Kontroller apning og lukking av gripekloen.
Venstre rullehjul: juster stigningsvinkelen.

Type-C port: Direkte kommunikasjon mellom kontrolleren og
mobiltelefon/nettbrett.

HDMI-port: 1080P hgydefinisjons bildeutgang i sanntid.
Tether-kabelkontakt/ladeport.

Mobiltelefon/bordbrakett: Brukes for a koble til.
mobiltelefonen/nettbrettet. Apne begge ender for a sette inn enheten,
trykk sa pa knappen bak for a stramme enheten.

Fjernkontrollens indikatorlys

Batteri: Batteriindikatorlyset har tre fargestatuser. Rgd: det rode lyset star pa uten a blinke nar batterinivaet er mellom 10 % og 30 %; det rgde lyset blinker nar
batterinivaet er mellom 0 % og 10 %. Bla: det bla lyset star pa uten a blinke nar batterinivaet er mellom 30 % og 70 %.
Grgnn: det grgnne lyset star pa uten a blinke nar batterinivaet er mellom 70 % og 100 %.

2,4 G: Indikatorlys for Wi-Fi, alltid pa nar 2,4 G frekvensbandet arbeider.

5 G: Indikatorlys for Wi-Fi, alltid pa nar 5 G frekvensbandet arbeider.

ROV: Kommunikasjon mellom fjernkontrollen og ROV-en (blinker: ikke tilkoblet, fast: tilkoblet).

En-knapps tilbakestilling: Nar maskinen ikke er i horisontal status, er det bla lyset under knappen alltid pa.

Opplasingsknapp: Etter opplasing, er det bla lyset under knappen alltid pa.

Knapp for fullt lys: Nar fullt lys er pa, lyser alltid det bla lyset under knappen. Nar fullt lys er lavt, blinker det bla lyset under knappen. Nar fullt lys er slatt av, er det

bla lyset under knappen slatt av.

100 / 200 m Tether-kabel & vikler 3
2

Vikleren brukes til & lagre Tether-kabelen, som brukes til 8 sammenkoble ROV-en og

kontrolleren.
1. Tether-kabelkontakt
3. Tether-kabel

2. Viklerskall

4. Hengespenne

4 =2 __=p> 1

A\ Merk: Ikke plassert en ikke-tilkoblet Tether-kabelkontakt i vann eller utsett den for sgle.
Kontroller om O-ring pakningen pa Tether-kabelkontakten mangler eller er skadet. | sa fall
ma den byttes fgr bruk.

Installasjon og tilkobling

@ Installer CHASING GO1-appen

CHASING GO1-app: (For i0S 9.0 / Android 4.4 og over) Skan QR-koden nedenfor for &
laste ned eller besgke iOS App Store / Google Play for nedlasting.
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@ Sammenkoble ROV-en og fjernkontrollen
Sett inn de to endene pa Tether-kabelen inn i ROV-en og fjernkontrollen, og stramme festemutterene.

A\ Merk: Kontroller om O-ring pakningen pa
Tether-kabelkontakten mangler eller er skadet. | sa fall ma
den byttes fgr bruk.

© sla pa ROV-en
Sla av strambryteren (ON/OFF) pa fjernkontrollen. Batteriindikatoren for 2,4 G eller 5 G lyser, og

ROV-indikatorlyset slas pa uten a blinke. Samtidig lyser det kort i LED-auxiliary-lyset pa ROV-en, fulgt av to
selvtestlyder.

A\ Merk: Las kun maskinen opp nar alt er klart og etter at maskinen er plassert i vann.

@ Koble sammen fjernkontrollen og mobiltelefonen/nettbrettet
Det finnes to metoder for & sammenkoble fjernkontrollen med mobiltelefonen/nettbrettet. Den anbefalte
metoden er & bruke en kabel.
Tilkoblingsmetodene er:

Metode 1: Kabeltilkobling med fjernkontrollen

Koble den inkluderte fjernkontrollkabelen til fiernkontrollen og mobiltelefonen/nettbrettet (bruk kabelen som
samsvarer med porten pa mobiltelefonen), og koble enden med mobiltelefongrafikk til
mobiltelefonen/nettbrettet.

A Merk:

* Dersom mobiltelefonen/nettbrettet ditt ikke tilkobles, kan du fgrst prgve a sla av
mobiltelefonen/nettbrettets Wi-Fi. Kan du fremdeles ikke koble til, prgver du a sla av
mobiltelefonen/nettbrettets datatilkobling.

Dersom ingen av metodene ovenfor gir en vellykket tilkobling, kan det vaere et kompatibilitetsproblem
med telefonen/nettbrettet. Prgv a velge metode to, "Wi-Fi-tilkobling".

Fjernkontrollens Type-C port og den inkluderte fjernkontrollkabelen stgtter ikke lading.

Metode 2: Wi-Fi-tilkobling
Oppgi mobiltelefonens/nettbrettets Wi-Fi-tilkoblingsgrensesnitt, koble til "CHASING_XXXX", standard
Wi-Fi-passord: 12345678.

*

*

Chasing_xxxxx

9)

@ Introduksjon til appens grensesnitt nnstillinger Kompass Sianalstyrie
Tilbake ----
Etter apning av appen, trykker du pa “Enter ; :
Camera"-knappen. Nar du gar inn pa kameraet ser du S O s 11 0 s 130 5: o 1as 150 155 300 360 WM.l = s0%
CHASING GO1-appens bildeoverfgring i sanntid. ) _
Las / las opp & VR Live sending ~
A\ Merk: Siden appen oppdateres ofte, er ikke slik Meny ---------oo- . IntesEioto el &
informasjon introdusert i papirversjonen av . o3 grafering  Sakte bevegelse
brukermanualen. For informasjon om de aktuelle Dybdelas R G )
operasjonene til appen og maskinen, henvises det til )
appens startgrensesnitt —> ikonet i gvre hgyre hjgrne Dybde B oL
—> Hjelp —> Opplaering/Ofte stilte sparsmal, eller send oom 202¢7 T Temperatur 111
en e-post til var globale tekniske support: 0-gest ¥ b o i
support@chasing-innovation.com Lys : ore ve el vinke

Batteriniva

B Foto/

video-bryter

@ Lansere ROV-en
1. Nar ROV-en ikke er tilkoblet til en ekstern enhet, ma 4-pinners tilkoblingspluggen skrus
pa for a forhindre skade pa ROV-en.

2. Nar ROV-en lanseres, holdes det i grepene pa begge sider av maskinen meg begge
hender, for den forsiktig kastes i vannet. Etter & ha last opp motoren, kan du starte
dykkeoperasjoner. For den beste opplevelse, anbefales det & sgrge for at vanndybden
overstiger 1 meter fgr start.

Video- og bildenedlasting o

1) Se trinn 4 for & sammenkoble fjernkontrollen og
mobiltelefonen/nettbrettet.

2) Trykk pa galleriet i nedre hgyre hjgrne pa appens hovedgrensesnitt.

Foto/
video-bryter

B e Kameraets

innstillingsmeny

3) Finn videoen/bildet du gnsker a laste ned, og trykk pa nedlastingsknappen.
Nar nedlastingen er ferdig, lagres videoen og bildet direkte til fotoalbumet
pa mobiltelefonen/nettbrettet. Generelt lagres videoer og bilder i

nedlastingsmappen pa Android-enheter, og direkte til fotoalbumet pa

iPhone-enheter.
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Kopier Micro SD-kort

1) Sla pa strembryteren til kontrollen og tgrk av eventuelle vanndraper pa ROV-ens skrog (spesielt vanndraper pa Micro SD-kortsporet).

2) Skru av Micro SD-kortspordekselet ved & skru mot klokken, og ta ut Micro SD-kortet.

Navigasjonspositur

3) Bruk en datamaskin eller en annen enhet til a lese bilder og videoer fra Micro SD-kortet.

Spesifikasjoner

Fjernkontroll : ROV-stilling

Fjernkontroll : ROV-stilling

Venstre kontrollspak

Fremover/bakover

Venstre kontrollspak Snu venstre/hgyre

Hgyre kontrollspak

Venstre rullehjul

N

ROV

Storrelse 400 x 226 x 145 mm
Vekt 2,7kg

Batteri 4800 mAh x 2
Oppdrift -10g-10g
Driftstemperatur -10°C-+45°C
Maksimal dybde 100 m

Maksimal hastighet 4kn (2m/s)
Maksimal opp-/nedstigningshastighet 2 kn (1 m/s)
Maksimal antiflyt 4kn (2m/s)
Maksimal batteritid 4t

Antall batterisykluser >300 ganger
Fullt LED-lys

Lysstyrke 2x 1200 LM
Fargetemperatur 5000 K - 5500 K
CRI 85

Maksimal effekt 2x10W

Ladeinstruksjoner

ROV & fjernkontroll: 2-i-1 adapteren (12,6 V 3 A) kan lade ROV-en og fjernkontrollen.
Indikatorlys: rgdt lys indikerer normal lading, grgnt lys indikerer at ladingen er fullfgrt.
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Dimming Tre nivaer, justerbart

Sensor

IMU Tre-akse gyroskop/akselerering/kompass
Dybdesensor <+0,25m

Temperatursensor +/-2°C

Vikler

Vekt 1,8 kg (100 m)

Kabellengde 100, 200 meter

Kamera
CMOS 1/2,3 tommer
Blenderapning F2,8
Fokal lengde 3.2mm
1SO-rekkevidde 100 - 6 400
Visningsfelt 150°
Maksimal bildeopplasning 12 M (4000+3000)
Bildetype JPEG/DNG

UHD: 3840+2160 (4 K) 30 f/s
Normal video

FHD: 1920+1080 (1080p) 30/60/120 f/s

Maksimal videostream

60 M

Videotype

MP4

SD-kortminne

64 G

Fjernkontroll

Stgrrelse 160 x 155 x 125 mm

Vekt 6859

Batteri 2500 mAh

Batteritid 26 t (avhengig av bruksmiljget)
Tradlgst Stgtter Wi-Fi

HDMI Stgtter 1080P

Mobiltelefon/bordbrakett

Stgtter opptil 10 tommer

Kablet porttype Lys, Micro USB, USB Type-C
Lader

Lader 3A/126V

ROV-ens ladetid 35t

Fjernkontrollens ladetid 2t

A\ Merk: Disse deler samme lader.
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Vedlikehold og forholdsregler

@ Navigasjonssikkerhet

@ Batteribeskyttelse

4 N [ A

N

Husk a lade nar

Ikke tapp batteriet. batterinivaet er

4 N
Ré 1
[
Navigeringen pa Vannkvaliteten er relativt
apent hav klar uten tett sjpgress.
- AN J
4 N [~ 2\
()
100m
Serg for at det ikke er
noen sterke radio- eller Iike dykk mer enn
radarsignaler i 100 meter.
N\ nzerheten. /L J
9 Motor/propeller
Ikke bergr de Ikke la motoren ga pa
roterende tomgang i luften i mer enn

motorpropellene.

30 sekunder for a unnga
overoppheting

Hold batterinivaet pa Driftstemperatur
50 % — 70 % nar den ikke -10°C -/+ 45°C
eribruk.
- AN J

@ Tether-kabel

- Fgr bruk ma det kontrolleres om det er

vanndraper i porten. | sa fall tgrkes den
med en spesiell absorberende klut levert av
fabrikken.

A Merk: Etter bruk er det ngdvendig a rengjgre tilkoblingene pa overflaten av rotoren (sgrg for at
maskinen er fullstendig stoppet), skyll med rent vann og terk med en klut etter rengjgring.

\_ YA under 25 %. Y,
4 N [~ 2\

9 Ladebeskyttelse

- Bruk den offisielle standard laderen.
- Rgdt lys indikerer lading.
- Gregnt lys indikerer at ladingen er fullfert.

Laderen ma frakobles kort tid etter at
ladingen er fullfort.

@ 0-ring

- Kontroller om O-ring pakningen pa

Tether-kabelkontakten mangler eller er
skadet. | sa fall ma den byttes for bruk.

- Merk: Etter bruk i sjgvann senkes skroget i

ferskvann i minst 1 time, for den slas pai
10 minutter. Etter rengjgring tgrkes den
med en rengjgringsklut.

Annet

2. Etter hver bruk ma du kontrollere at det ikke er festet noen gjenstander til motorpropellene, slik som sjggress eller fiskegarn. Samtidig bruker du ferskvann til
a skylle skroget, for den tgrkes og plasseres tilbake i pakningsboksen.

~N o o 0~ w

Support

Dersom du har spgrsmal eller tekniske problemer, kan du sende en e-post til support@chasing-innovation.com eller kontakte var kundeservice pa chat fra det

offisielle nettstedet.

. For lansering ma du ikke sla pa ROV-ens auxiliary-lys, for & unnga at de brenner ut.

. Fjernkontrollen kan ikke skylles med vann. Den ma tgrkes av med en rengjgringsklut.

. Ikke plasser tunge objekter pa maskinen for a unnga at den skades.

. Barn under 16 ar kan kun bruke denne ROV-en under tilsyn fra voksne.

. Nar den ikke er i bruk, ma du ikke plassere maskinen i solen. Lagre den pa et svalt sted eller i en dedikert eske.

. Klor eller andre kjemikalier kan fgre til korrosjon pa maskinen. Dersom et svgmmebasseng bruker klor, ma du ikke plassere ROV-en i det.

Du kan ga inn pa den nyeste brukermanualen fra
https://www.chasing.com

Dette innholdet kan endres uten forutgaende varsel.
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B Ansvarsfriskrivning Drone

Alla anvandare maste lasa detta uttalande noggrant innan de anvander undervattensdronaren GLADIUS GLADIUS MINI S &r en undervattensdronare som &r designad for undervattensfotografering, vetenskaplig utforskning och sakerhetskontroll. Jamfért med den
MINI S foregaende generationen GLADIUS MINI har MINI S st6d for montering av en gripklo och sportkamera etc. Batterikapaciteten ar uppgraderad och har 6kats med
70 %. Med CHASINGs patenterade motorteknik har risken for driftstopp pa grund av sand reducerats drastiskt. Din ROV har en inbyggd EIS-kamera pa

Nar denna produkt anvands ska det anses att anvandaren har erkant och accepterat hela detta uttalande.
— 4K/12 MP, LED-lampor med 1200 x 2 lumen och ett 64 GB utbytbart Micro SD-minneskort. En professionell tradbunden och direktansluten fjarrkontroll

sakerstaller stabil drift och en kontinuerlig anslutning. Den kompakta flygkroppen har skapats av en aluminiumlegering (vikt pa mindre &@n 3 kg) och E-Reel

(tillval) later en person anvanda dr6naren snabbt pa endast 3 minuter. Den &r en lattviktig, lattanvand och palitlig undervattensdronare.

Om personskada eller skada pa egendom (inklusive direkt eller indirekt forlust) uppstar pa grund av féljande skal, nar du anvander den
har produkten, ar CHASING inte ansvarigt for ersattning:

1. Skador orsakade av en operator i daligt fysiskt eller psykiskt tillstand vid anvéandning av maskinen.
2. Operatdrens subjektiva avsikt att medvetet orsaka personskador eller skada pa egendom etc.
3. Ersattning for ytterligare relaterade skador som orsakas av en olycka. 5
4. Produkten ar inte korrekt monterad eller mandvrerad enligt anvisningarna i denna handbok. 4
5. Andra skador som orsakades av sjalvmodifiering eller utbyte med tillbehér eller delar som inte &r fran CHASING, vilket resulterar i
dalig drift av din ROV. 2
6. Skador orsakade av anvandning av produkter som inte ar fran CHASING eller forfalskade CHASING-produkter.
7. Erséttning for skada orsakad av anvandningsfel eller subjektivt bedémningsfel. 1. SD-kortplats
8. Problem sasom naturligt slitage, korrosion och féraldring av kretsar som gor att din ROV fungerar daligt. 2. LED-belysning
9. En ROV utfardar en varning om |ag batteriniva och operatdren kallar inte tillbaka enheten vilket gor att den tappar kontakten. 3. Kamera
10. Operatdren kanner till att sin ROV ar i ett onormalt tillstand (sdsom uppenbart fel pa huvudkomponenter, uppenbara defekter eller 4. Propeller 4
saknade delar) och denne placerar fortfarande enheten i vatten, vilket resulterar i skador. 5. Avtappningshal/utstrémningshal 8
11. Skador orsakade av din ROV i kénsliga vatten sadsom militéra forvaltningszoner och 6ppna havsomraden utan officiellt tillstand. 6. Kabeluttag/laddningsport
12. Anvénda din ROV under ogynnsamma vattenférhallanden (som starka vindar, stora vagor, lera och sand). 7. Monteringsomrade for tillbehdr 6
13. Din ROV stoter pa okontrollerbara situationer sasom intensiva kollisioner, flodvagor eller att svaljs av djur. 8. Tillbehorsport ( 4\ Obs! Skruva i pluggen innan enheten far kontakt 4
14. Skador pa grund av bilddata som operatdren har erhallit med sin ROV som kranker immateriella rattigheter. med vatten nar en extern enhet inte &r ansluten.) 4
15. Andra skador som inte faller inom CHASING:s ansvar.
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Fjarrkontroli

Rh~wWwolo O

N~~~ O

— [}
20°® @ y

Strémbrytare: sla pa/av fjarrkontrollen.

Strémindikator: gront ljus (hog batteriniva), blatt ljus (medelhog
batteriniva), rétt ljus (lag batteriniva).

Omkopplare for Wi-Fi: vaxla mellan 2,4/5 GHz Wi-Fi.
Fjarrkontrollens anslutningsindikator: ROV/2,4 GHz/5 GHz.

Aterstallningsknapp: fran alla positioner kan din ROV aterstillas till
horisontellt lage.

Tryck pa och hall nedtryckt for att vaxla kontrollage.

Las upp: lasa/lasa upp motorn. Motorns aktuella tillstand kan
bekréftas i appen.

Kontrollknapp for utfyllnadsbelysning: kontroll av utfylinadsbelysning
[av/medelhdg ljusstyrka/hdg ljusstyrkal.

Sakerhetsspanne: kan anvandas med ett sakerhetsrep for att forhindra
att du tappar fjarrkontrollen.

Joystick: anvénds for att navigera din ROV. Se navigeringshallningen
for specifik anvandning.

Gripklo-knapp: Tryck pa och hall nedtryckt for att aktivera/inaktivera

17

10

14
12
15

1

gripklo-funktionen.

11

12.
13.

15.
16.
7.

Video/foto: tryck kort for att ta foto/starta eller avsluta
videoinspelning. Tryck pa och hall nedtryckt for att véxla mellan foto-
och videolage.

Haoger skrollhjul:Kontrollera 6ppningen och stangningen av gripklon.
Vanster skrollhjul: justera lutningsvinkeln.

Type-C-port: direkt kommunikation mellan styrenheten och
mobiltelefonen/surfplattan.

HDMI-port: bildutmatning i realtid i hdgupplost 1080P.
Kabeluttag/laddningsport.

Faste for mobiltelefon/surfplatta: anvands for att fasta
mobiltelefonen/surfplattan. Oppna bada dndarna for att sitta i enheten
och tryck sedan pa knappen pa baksidan for att fasta enheten.

A\ Obs: Skador orsakade av nedsankning i vatska tacks inte av garantin.
Placera inte fjarrkontrollen i vatten for att undvika skador.

Fjarrkontrollens indikatorlampa

Batteri: Batteriindikatorn kan lysa i tre olika farger. Rott: det roda ljuset lyser fast nar batterinivan ar mellan 10 och 30 %. Det réda ljuset blinkar nar batterinivan
ar mellan 0 och 10 %. Blatt: det bla ljuset lyser fast nar batterinivan ar mellan 30 och 70 %.
Gront: det grona ljuset lyser fast nar batterinivan ar mellan 70 och 100 %.

2,4 GHz: Wi-Fi-indikatorlampa lyser fast nar frekvensbandet 2,4 GHz anvands.

5 GHz: Wi-Fi-indikatorlampa lyser fast nér frekvensbandet 5 GHz anvands.

ROV: kommunikation mellan fjarrkontrollen och din ROV (blinkar: inte ansluten, lyser fast: ansluten).

Aterstallningsknapp: nar maskinen &r i icke-horisontellt Iage lyser det bla ljuset fast under knappen.

Knapp for att lasa upp: efter upplasning lyser bla ljuset fast under knappen.

Knapp for utfyllnadsbelysning: nér utfyllnadsbelysningen lyser starkt lyser bla ljuset fast under knappen. Nar utfylinadsbelysningen lyser svagt blinkar det bla

ljuset under knappen. Nar utfylinadsbelysningen &r slackt &r det bla ljuset under knappen slackt.

100/200 m kabel och upprullare 3

Upprullaren anvands for att forvara kabeln och kabeln anvénds for att ansluta din ROV och

styrenheten.
1. Kabelkontakt 2. Upprullarens holje
3. Kabel 4. Spanne for att hanga enheten
4 = ——{=Es

A\ Obs: Placera inte kabelkontakten i vattnet eller 1t vatska komma in i den utan att den &r
ansluten. Kontrollera om O-ringen pa kabeluttaget saknas eller &r skadad. Byt ut den fore
anvandning om sa ar fallet.

Installation och ansluta

Glnstallera CHASING GO1-appen

CHASING GO1-appen: (For iOS 9.0/Android 4.4 och senare) Skanna QR-koden nedan for
att ladda ned appen eller besck iOS App Store/Google Play for att ladda ned.




@ Anslut din ROV och fjarrkontrollen @ Introduktion till appgrénssnittet istllningar -, Kompass Sty
Tillbaka NN PR Batteriniva
Anslut de tva dndarna av kabeln i din ROV och fjarrkontrollen och dra at fastmuttrarna. Oppna appen och tryck pa knappen "Enter Camera”. N&r - TR T
kameran har 6ppnats ser du CHASING GO1-appens S5 O 110 115 120 125 130 SE 190 145 150 155 160 165 Wl [=d 80%
A\ Obs: Kontrollera om O-ringen pa kabeluttaget saknas eller bildoverféring i realtid. . o
ar skadad. Byt ut den fore anvandning om sa ar fallet. Lasallasa upp -G s L"'e"'"g =~ oyt o
A\ Obs: Eftersom appen uppdateras ofta introduceras inte Meny Timaionse- o foto/video
- sadan uppdateringsinformation i pappersversionen av o 9o fotografi  Slow motion
anvandarhandboken. For relevanta funktioner i appen Diuplas ™ < B Brytare for
och for maskinen kan du ga till appens startgranssnitt foto/video
o o e -> ikonen i det 6vre hogra hornet -> Hjalp -> Djup T o
9 Sla pa din ROV Sjalvstudier/FAQ eller skicka ett e-postmeddelande till oom 202¢T Temperatur m Kamerans
Sla pa strémbrytaren (ON/OFF) pa fjarrkontrollen. Batteriindikatorn, indikeringslampan fér 2,4 eller 5 GHz < var globala tek_nlsk_a support: Ljusg . o Relatiy vinkel " instaliningsmeny
support@chasing-innovation.com C - )

och ROV-indikatorn tands och lyser fast. Samtidigt tands den extra LED-belysningen pa din ROV kort,
atfoljd av tva sjalvtestljud. ([[ ij

A\ Obs: Las endast upp maskinen nér allt ar redo och efter att den har placerats i vattnet.

oN OFF @ starta din ROV

1. N&r din ROV inte ar ansluten till en extern enhet maste den 4-poliga kontakten skruvas fast for
att forhindra skador pa enheten.

2. Nér du startar din ROV ska du halla fast i bada sidorna av maskinen och placera den forsiktigt i
vattnet. Nar motorn har lasts upp kan du bérja dyka. For den basta upplevelsen
rekommenderas att du sakerstéller att vattendjupet Gverstiger en meter innan du borjar.

Ladda ned videor och bilder

1) Se steg 4 for att ansluta fjarrkontrollen och mobiltelefonen/surfplattan. 3) Hitta den video/bild du vill ladda ned och tryck pa nedladdningsknappen.

2) Tryck pa galleriet i det nedre hdgra hrnet av Appens huvudgranssnitt. Nar r)edladdningen ar klar sparas videon O‘fh bilden di-rekt i
mobiltelefonens/surfplattans fotoalbum. Videor och bilder sparas
vanligtvis i nedladdningsmappen pa Android-enheter och sparas direkt i
fotoalbumet pa iPhone-enheter.

O Anslut fiarrkontrollen och mobiltelefonen/surfplattan {
Det finns tva satt att ansluta fjarrkontrollen till mobiltelefonen/surfplattan. Den rekommenderade metoden ‘
ar med en kabel.

Anslutningsmetoderna ar:
Metod 1: Fjarrkontrollens kabelanslutning

Anslut den medféljande fjarrkontrollkabeln till fjiarrkontrollen (anvand kabeln som motsvarar porten pa den
mobila enheten) och anslut &nden med mobil-ikonen till mobiltelefonen/surfplattan.

A\ Obs:
Om mobiltelefonen/surfplattan inte ansluts ska du forsok att stanga av Wi-Fi pa din
mobiltelefon/surfplatta férst. Om du fortfarande inte kan ansluta kan du férsoka stanga av

mobiltelefonens/surfplattans mobila dataanslutning. m
Om ingen av ovanstaende metoder upprattar en anslutning kan det vara ett kompatibilitetsproblem med 1 J/

mobiltelefonen/surfplattan. Férsok att valja metod tva, "Wi-Fi-anslutning". A m l |
Fjarrkontrollens Type-C-port och den medféljande fjarrkontrollkabeln stoder inte laddning. I

*

*

*

Metod 2: Wi-Fi-anslutning Chasing_xxxxx = = . o

Oppna mobiltelefonens/surfplattans Wi-Fi-anslutningsgrénssnitt och anslut till "CHASING_XXXX" med det
fabriksinstallda Wi-Fi-I6senordet: 12345678.
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Kopiera Micro SD-kort

1) Stang av styrenheten med strombrytaren och torka bort eventuella vattendroppar pa ROV-hdljet (sarskilt vattendroppar pa Micro SD-kortplatsen).

2) Skruva loss locket pa Micro SD-kortplatsen moturs och ta ut Micro SD-kortet.

3) Anvand en dator eller annan enhet for att lasa foton och videor fran Micro SD-kortet.

Navigationsstallning

Fjarrkontroll ROV-position

Fjarrkontroll ROV-position

Vanster joystick Framét/bakat

-

Vanster joystick Svéang vanster/hdger

Specifikationer

ROV

Storlek 400 x 226 x 145 mm
Vikt 2,7kg

Batteri 4800 mAh x 2
Birighet -10-10¢g
Driftstemperatur -10-45°C
Maximalt djup 100 m
Maximal hastighet 4kn (2m/s)
Maximal upp-/nedstigningshastighet 2 kn (1 m/s)
Maximalt anti-flode 4kn (2m/s)
Maximal batterilivslangd 4h

Antal battericykler > 300 ganger

LED-utfyllnadsbelysning

Hdger joystick

Snorkling

Vanster skrollhjul

N

Ljusstyrka 2x1200 LM
Fargtemperatur 5000-5500 K
CRI 85

Maximal effekt 2x10W

Laddningsinstruktioner

ROV och fjarrkontroll: 2-i-1-adaptern (12,6 V/3 A) kan ladda din ROV och fjarrkontrollen.
Indikatorlampa: rétt ljus indikerar normal laddning och gront ljus indikerar att laddningen ar klar.

Dimning Tre nivaer, justerbar

Givare

IMU Treaxligt gyroskop/acceleration/kompass
Djupgivare <+025m

Temperaturgivare

+/-2°C

Upprullare

Vikt

1,8 kg (100 m)

Langd pa kabel

100, 200 meter

Kamera

CMOS 1,1 cm (1/2,3 tum)
Blandare F2.8

Brannvidd 3.2mm

1SO-intervall 100-6400

Synfalt 150°

Maximal bilduppl6sning 12 MP [4000 x 3000]
Bildtyp JPEG/DNG

Normal video

UHD: 3840 x 2160 (4K) 30 bps

FHD: 1920 x 1080 (1080p) 30/60/120 bps

Maximal videostrom

60 MP

Videotyp

MP4

SD-minneskort

64 GB

Fjarrkontroll

Storlek 160 x 155 x 125mm
Vikt 685g

Batteri 2500 mAh

Batterilivslangd

= 6 h (beroende pa anvandningsmiljon)

Tradlos

Stod for Wi-Fi

HDMI

Stod for 1080P

Féste for mobiltelefon/surfplatta

Har stod for upp till 25,4 cm (10 tum)

Kabelansluten porttyp

Blixt, Micro-USB, USB Type-C

Laddare

Laddare 3A/126V
Laddningstid for din ROV 35h
Fjarrkontrollens laddningstid 2h

A\ Obs: Dessa delar samma laddare.

70




Annan

. Ténd inte din ROV:s extra belysning innan du startar enheten for att undvika att den forbrukas.

Underhall och forsiktighetsatgarder

2. Kontrollera efter varje anvandning om motorpropellrarna har nagra féremal sasom tang eller fisknat intrasslade i sig.
0 Sjﬁfartssékerhet 9 Batteriskydd 9 Laddningsskydd Anvénd samtidigt sétvatten for att skélja av chassit och torka sedan av det samt l4gg tillbaka det i férpackningen.
L - 3. Fjarrkontrollen kan inte skoljas av med vatten. Den maste torkas av med en rengdringsduk.
- 4 N N 4 N N - Anvand den officiella standardladdaren. ! ) 90ring
K 7 - Den réda lampan indikerar laddning. 4. Placera inte tunga foremal pa maskinen for att undvika att den skadas.
@ + Den grona lampan indikerar att laddningen 5. Tonaringar under 16 ar bér endast anvanda denna ROV under vuxen 6vervakning.
¥\ &r slutford. Laddaren bor kopplas bort ) o ) . . . o
strax efter att laddningen &r slutford. 6. Placera inte maskinen i direkt solljus nar den inte anvands. Forvara den pa en sval plats eller i en sarskild lada.
Havsnavigering re|a‘?$ﬁ?a¥§$§‘;"xﬁian T6m inte batteriet. Ladda nar batterinivan 7. Klorid eller andra kemikalier kan korrodera maskinen. Om poolen innehaller hdga halter av klorid ska du inte anvand din ROV i den.

ar lagre an 25 %.

- J - AN J
4 N [ A 4 N [ A

G 100m prsy

Driftstemperatur
-10°C - +45°C

mycket tang.

Support

Om du har nagra fragor eller tekniska problem ber vi att du skickar ett e-postmeddelande till support@chasing-innovation.com eller kontaktar var kundtjanst via

e-chatt pa den officiella webbplatsen.

Se till att det inte finns

Hall batterinivan pa
nagon stark radio- eller i

Dyk inte mer an 50-70 % n&r den inte

100 meter.
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\radarsignaler i nérheten./ \ ) \ anvands. AN )
@ Motor/propeller O Kabel 0 0-ring
- Kontrollera om porten har vattendroppar i - Kontrollera om O-ringen pa kabeluttaget
sig innan anvandning. Torka i sa fall av den saknas eller ar skadad. Byt ut den fére
med den speciella absorberande trasan, anvandning om sa ar fallet.
Ror inte vid Lamna inte motorn pa som levereras med produkten, fore - Obs! Efter att ha anvant enheten i
motorns tomgang i mer dn anvéandning. havsvatten ska den bl6tlaggas i sétvatten i
roterande 30 sekunder i luft for att minst en timme och sla sedan pa den i tio
propellrar. undvika dverhettning minuter. Torka av den med en

A\ Obs: Efter anvandning ar det nodvandigt att rengora tillbehdren pa rotorns yta (se till att maskinen ar
helt avstangd). Skolj med rent vatten och torka av med en trasa efter rengéring.

rengoringsduk efter rengdring.

Du kan komma at den senaste anvandarhandboken via
https://www.chasing.com

Det har innehallet kan komma att andras utan férvarning.
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BB Zrzeczenie sie odpowiedzialnosci ROV

. . . . L. P . . LADIUS MINI ieni jec¢ pod 3 A k hi iai kcji i A W 0 i
Kazdy UZY'[kOWﬂIk musi zapoznaé sie z tym oéwiadczeniem przed uzyciem drona podwodnego GLADIUS MINI S. G us S to podwodny dron przeznaczony do robienia zdje¢ pod wodg, badan naukowych i przeprowadzania inspekcji bezpieczeristwa. W pordwnaniu z

Po uzyciu tego produktu uznaje sieg, ze uzytkownik zapoznat sie z ponizszym o$wiadczeniem i zaakceptowat
jego tresé.

poprzednig generacjg GLADIUS MINI, model MINI S umozliwia mocowanie chwytakéw, kamer sportowych itp. Zwiekszono pojemnos¢ akumulatora, a jego

zywotno$¢ jest wieksza o 70%. Dzieki opatentowanej technologii silnika CHASING zmniejszono ryzyko zakleszczenia piasku. ROV posiada wbudowang kamere
EIS 4K / 12 milionéw pikseli, 2 $wiatta LED o mocy 1200 lumendw oraz karte pamieci micro SD o pojemnosci 64 G. Profesjonalny, przewodowy pilot zdalnego

sterowania umozliwia stabilng prace i ciggte potaczenie. Kompaktowy kadtub ze stopu aluminium (waga ponizej 3 kg) i opcjonalny E-Reel umozliwiaja szybkie

uruchomienie drona w ciggu 3 minut przez jedng osobe. Jest to lekki, tatwy w uzyciu i niezawodny dron podwodny.
Jesli podczas korzystania z tego produktu dojdzie do obrazer ciata lub szkéd majatkowych (w tym strat bezposrednich lub posrednich)
z ponizszych przyczyn, firma CHASING nie bedzie ponosi¢ odpowiedzialnosci za odszkodowanie.

1. Uszkodzenia spowodowane przez zty stan fizyczny lub psychiczny operatora podczas korzystania z maszyny.

2. Subiektywne zamiary operatora, aby spowodowac obrazenia ciata, zniszczenia mienia itp.

3. Odszkodowanie za wszelkie dalsze uszkodzenia spowodowane wypadkiem.

4. Produkt nie jest prawidtowo zmontowany lub nie jest obstugiwany zgodnie z niniejszg instrukcja. 5

5. Inne szkody spowodowane samodzielng modyfikacja lub wymiang przy uzyciu akcesoriéw lub czesci innych niz CHASING, ktére 4
powoduja nieprawidtowe dziatanie urzadzenia ROV.

6. Uszkodzenia spowodowane przez uzycie produktéw innych niz CHASING lub nasladujacych produkty CHASING. 2

7. Odszkodowanie za uszkodzenia spowodowane btedem obstugi lub btedem w zakresie subiektywnej oceny sytuac;ji.

8. Problemy takie jak naturalne zuzycie, korozja, starzenie sie obwodow, ktére powoduja nieprawidtowe dziatanie urzadzenia ROV.

9. Urzadzenie ROV uruchamia ostrzezenie o niskim stanie natadowania akumulatora, ale operator nie przywotuje ROV, doprowadzajac B ?niaZdo karty SD
do utraty kontaktu z ROV. 2. Swiatfo LED

10. Wiedzac, ze ROV nie pracuje prawidtowo (np. oczywista awaria gtéwnych komponentéw, oczywiste wady lub brakujace czesci), 3. Kamera 4
operator umieszcza go w wodzie, doprowadzajac do jego uszkodzenia. 4. Pednik

11. Uszkodzenia spowodowane uzywaniem ROV na wrazliwych wodach, takich jak strefy wojskowe i otwarte obszary oceaniczne, bez 5. Otwor spustowy / otwor wydechowy 8
oficjalnego zezwolenia. 6. Gniazdo kabla potaczeniowego / port fadowania 6

12. Eksploatacja ROV w niesprzyjajagcych warunkach wodnych (np. silny wiatr, duze fale, btoto i piasek). 7. Obszar instalacji akcesoriow 4

13. ROV napotyka niekontrolowane sytuacje, takie jak mocne uderzenia, tsunami, potkniecie przez zwierze. 8. Port urzadzen peryferyjnych (@A Uwaga: Gdy zewngtrzne urzadzenie

14. Szkody zwigzane z danymi wizerunkowymi uzyskanymi przez operatora ROV, ktére naruszajg prawa wtasnosci intelektualne;. nie jest podtaczone, nalezy wkrecic wtyczke przed dopuszczeniem do 4

15. Inne szkody, ktére nie wchodza w zakres odpowiedzialnosci firmy CHASING. kontaktu z wods).
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Pilot

NN O

Przetacznik zasilania: wigcz/wytgcz pilot zdalnego sterowania.

2. Kontrolka zasilania: zielone $wiatto (wysoki poziom natadowania);

niebieskie $wiatto (Sredni poziom natadowania); czerwone $wiatto
(niski poziom natadowania).

3. Przetgcznik Wi-Fi: przetgcz miedzy siecig Wi-Fi 2,4 G/ 5 G.
4. Wskaznik podtaczenia pilota zdalnego sterowania: ROV /2,4 G/ 5 G.
5. Resetowanie jednym klawiszem: w dowolnej pozycji ROV mozna

zresetowac go do pozycji poziomej.
Nacisnij i przytrzymaj, aby przetaczy¢ tryb sterowania.

6.  Odblokuj: zablokuj/odblokuj silnik. Aktualny stan silnika mozna

sprawdzi¢ w aplikacji.

7.  Przycisk sterowania Swiattem zmniejszajgcym kontrast: sterowanie

Swiattem zmniejszajacym kontrast [wyt. / Srednia jasno$¢ / wysoka
jasnosé].

aby zapobiec upadkowi pilota.

9.  Drazek sterujacy: stuzy do sterowania ROV. Zapoznaj sie z pozycjg

nawigacji, aby uzyskac informacje o okreslonych dziataniach.

Klamra bezpieczenstwa: moze by¢ uzywana z linkg zabezpieczajaca,

10. Przycisk chwytaka: nacisnij i przytrzymaj, aby wtgczy¢/wytaczyé
chwytak.

11. Film/zdjecie: krétkie naci$niecie, aby zrobi¢ zdjecie / rozpoczaé lub
zakoniczy¢ nagrywanie; dtugie nacisniecie, aby przetaczac sie miedzy
trybami zdjec i filmow.

12. Prawe pokretto przewijania: sterowanie otwieraniem i zamykaniem
chwytaka.

13. Lewe pokretto przewijania: dostosuj kat nachylenia.

14. Port typu C: bezposrednia komunikacja miedzy pilotem a telefonem
komérkowym / tabletem.

15.  Port HDMI: wyjscie obrazu w wysokiej rozdzielczosci 1080 P w czasie
rzeczywistym.

16. Gniazdo kabla potaczeniowego / port tadowania.

17.  Uchwyt na telefon/tablet: stuzy do mocowania telefonu komérkowego
/ tabletu. Otwoérz oba korice, aby wtozy¢ urzgdzenie, a nastepnie
nacisnij przycisk z tytu, aby zamocowac urzadzenie.

A\ Uwaga: Gwarancja nie obejmuje uszkodzen powstatych na skutek

zanurzenia w cieczy. Aby uniknaé uszkodzen, nie wktadaj pilota do
wody.

Kontrolka pilota

Akumulator: Kontrolka akumulatora moze $wiecic sie na trzy sposoby. Czerwony: $wiatto pozostaje wtaczone bez migania, gdy poziom natadowania
akumulatora wynosi od 10% do 30%; czerwone $wiatto miga, gdy poziom natadowania wynosi od 0% do 10%. Niebieski: niebieskie Swiatto
pozostaje wtaczone bez migania, gdy poziom natadowania akumulatora wynosi od 30% do 70%.
Zielone: zielone $wiatto pozostaje wiaczone bez migania, gdy poziom natadowania baterii wynosi od 70% do 100%.

2,4 G: Kontrolka Wi-Fi, zawsze wtgczona, gdy pasmo czestotliwosci 2,4 G dziata.

5 G: Kontrolka Wi-Fi, zawsze wtgczona, gdy pasmo czestotliwosci 5 G dziata.

ROV: komunikacja miedzy pilotem a ROV (miganie: brak potgczenia, Swieci: potagczenie).

Przycisk resetowania: gdy maszyna nie znajduje sie w pozycji pionowej, niebieskie Swiatto pod przyciskiem jest zawsze witgczone.

Przycisk odblokowania: po odblokowaniu niebieskie swiatto pod przyciskiem jest zawsze wtaczone.

Przycisk $wiatta zmniejszajgcego kontrast: gdy Swiatto zmniejszajgce kontrast jest jasne, niebieskie Swiatto pod przyciskiem jest zawsze wtgczone.

Gdy swiatto zmniejszajgce kontrast jest stabe, niebieskie swiatto pod przyciskiem miga. Gdy $wiatto zmniejszajace kontrast jest wytaczone, niebieskie $wiatto

pod przyciskiem jest wytgczone.

w

Kabel potgczeniowy 100/200 m i
nawijarka 2 )

Nawijarka stuzy do przechowywania kabla potaczeniowego, a kabel potagczeniowy stuzy do

potaczenia ROV z pilotem.

1. Gniazdo kabla potgczeniowego 2. Powtoka nawijarki 4 p—) = ]_

4. Wiszaca klamra

3. Kabel potaczeniowy

A\ Uwaga: Nie wktadaj niepodtaczonego gniazda kabla do wody i nie pozwdl, aby ciesz
dostata sie do srodka. Sprawdz, czy piersciert O-ring znajduje sie w gniezdzie kabla
potaczeniowego i czy nie jest uszkodzony. Jesli tak, wymien go przed uzyciem.

Instalacja i podtgczenie

@ Zainstaluj aplikacje CHASING GO1

Aplikacja CHASING GOT1: (Dla iOS 9.0 / Android 4.4 i nowszych) Zeskanuj ponizszy kod
QR lub odwiedz i0OS App Store / Google Play, aby pobrac.

76 I



g POd*QCZ ROV i P”Ot zdalnego sterowania \ @Wprowadzenie do interfejsu ap||kacj| Ustawienia----------- - Kon‘mas Mocs‘ygnalu

Wstecz -------=----+, N : : JE—— Poziom
Podtacz dwa korice kabla potaczeniowego do ROV i pilota zdalnego sterowania i dokre¢ nakretki mocujace. /Ny Po otwarciu aplikacji dotknij przycisku ,Uruchom aparat". N - T A Aumulatora
Po uruchomieniu aparatu zobaczysz transmisje obrazu w S & 10 115 120 125 130 SE 140 145 150 155 160 165 W (=g 80%
A\ Uwaga: Sprawdz, czy pierécien O-ring znajduje sie w czasie rzeczywistym w aplikacji CHASING GO1. _ o
gniezdzie kabla potaczeniowego i czy nie jest uszkodzony. priomd 5] % Transmisja na zywo ~ )
Jesli tak, nalezy jg wymienic. o ) A\ Uwaga: Poniewaz aplikacja jest czesto aktualizowana, Menu -oooooooeos o e zdjecie/wideo
= informacje o aktualizacjach nie sg zawarte w sotad poklatkowy PL
papierowej wersji instrukcji obstugi. Aby uzyskac ghebokosci RN @ @ ez
informacje na temat dziatania aplikacji i urzadzenia, zdjecie/wideo
g Wiacz ROV zapoznaj sie z interfejsem uruchamiania aplikacji —> 8¢ - & —
q ikona w prawym géry rogu —> P,Omo‘f —> sestyan @ 0om 202€ 1 enu staien
Wiacz przetgcznik zasilania (WE./WYL.) na pilocie. Kontrolka akumulatora 2,4 G lub kontrolka 5 G i < |n5"Uk°Ja/FAq Iub.naplsz_bezposrednlo na adr’es o oo Kat wzgledny P
wskaznik ROV zaswieca sie $wiattem ciggtym. Jednoczesnie dodatkowa lampka LED na ROV zaswieci support@chasing-innovation.com, aby uzyska¢ Swiatto
sie na chwile i uruchomig sie dwa sygnaty dzwiekowe autotestu. {( D wsparcie techniczne.
A\ Uwaga: Odblokuj maszyne dopiero wtedy, gdy wszystko jest gotowe i po umieszczeniu jej w wodzie. ¢ .
ON OFF @ Uruchom ROV

1. Gdy ROV nie jest podtgczony do urzadzenia zewnetrznego, 4-pinowa wtyczka ztgcza musi by¢
przykrecona, aby zapobiec uszkodzeniu ROV.
2. Podczas uruchomienia ROV przytrzymaj obiema rekami uchwyty po bokach maszyny i delikatnie

9 Podtacz pilota zdalnego sterowania i telefon komoérkowy / tablet ) wrzué ja do wody. Po odblokowaniu silnika mozna przystapi¢ do nurkowania. Aby uzyskaé
najlepsze wrazenia, zalecamy, aby przed rozpoczeciem gtebokos¢ wody przekraczata 1 metr.

Istniejg dwa sposoby podtaczenia pilota zdalnego sterowania do telefonu komérkowego / tabletu.
Zalecang metoda jest uzycie kabla.

Ponizej wymieniono metody podtgczania.
Metoda 1: Podtaczenie pilota przy pomocy kabla

Podtgcz dotaczony kabel do pilota zdalnego sterowania i telefonu komérkowego / tabletu (uzyj kabla,

Pobieranie filmow i zdje¢

ktéry odpowiada portowi w urzadzeniu mobilnym). Podtacz korcowke z grafika telefonu komérkowego 1) Zapoznaj sie z lfrokiem 4, aby potaczy¢ pilota zdalnego sterowania z 3) Znajdz filn)/zdjecie, lkté're chcesz pobll'ac', i dotknij Vprzyclisku pobier'ania: P’o
do telefonu komérkowego / tabletu. telefonem komdrkowym / tabletem. pobraniu film lub zdjecie zostang zapisane bezposrednio w albumie zdje¢
2) Dotknij opcji ,Galeria” w prawym dolnym rogu gtéwnego interfejsu w telefonie komorkowym / tablecie. Filmy i zdjecia s zazwyczaj

A Uwaga: aplikacji. zapisywane w folderze pobierania na urzadzeniach z systemem Android
« Jedli telefon komérkowy / tablet nie nawiazuje potaczenia, najpierw sprobuj wytaczy¢ sie¢ Wi-Fi w lub w albumie zdje¢ na urzadzeniach iPhone.

telefonie komorkowym / tablecie. Jesli wcigz nie mozna nawiazac potaczenia, sprobuj wytaczyé

komérkowa transmisje danych w telefonie komérkowym / tablecie. .
* Jesli zadna z powyzszych metod nie umozliwia potgczenia, by¢ moze jest to problem zgodnosci _— | *

telefonu komérkowego / tabletu. Sprébuj wybraé druga metode: ,Potgczenie Wi-Fi". o \l/
* Port typu C w pilocie i kabel pilota zdalnego sterowania nie obstugujg tadowania. m L ]

I_ 7w
Metoda 2: Potgczenie Wi-Fi ; |
Chasing_xxxxx = = o y

Wejdz do interfejsu potgczenia Wi-Fi w telefonie komérkowym/tablecie, potgcz sie z siecig
L,CHASING_XXXX", domysIne hasto Wi-Fi: 12345678.
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Kopiowanie karty micro SD Specyfikacja

1) Wytacz przetacznik zasilania pilota i wytrzyj wode z kadtuba ROV (zwtaszcza krople wody na gniezdzie karty micro SD).

2) Odkre¢ pokrywe gniazda karty micro SD w lewg strone i wyjmij karte micro SD. ROV Kamera
3) Uzyj komputera lub innego urzgdzenia, aby odczytac zdjecia i filmy z karty micro SD. Rozmiar 400 x 226 x 145 mm CMOS 1/2,3 cala
Masa 2,7kg Apertura F2.8
Akumulator 4800 mAh x 2 Ogniskowa 3.2mm
Sita wyporu od-10gdo10g Zakres 1ISO 100-6400
- -u Temperatura pracy od -10°C do +45°C Pole widzenia 150°
Postawa pOd Czas naWI gaCJ I Maksymalna gtebokosc¢ 100 m Maksymalna rozdzielczo$¢ obrazu ~ 12M (4000+3000)
. . Maksymalna predkos¢ 4 wezly (2 m/sek.) Typ obrazu JPEG/DNG
Pilot i Pozycja ROV Pilot i Pozycja ROV Maksymalna predko$¢ wznoszenia/opadania 2 wezly (1 m/sek.) _ UHD: 3840+2160 (4K) 30 kl./sek.
: : Maksymalny anty-przeptyw 4 wezty (2 m/sek.) Zwykte wideo FHD: 1920+1080 (1080p) 30/60/120 kl./sek.
Lewy drqiek StEijqu Do przodu/ do tylu Lewy draiek sterujqcy Obrotw Iewo/prawo Maksymalna zywotno$¢ akumulatora 4 godz. Maksymalny strumier wideo 60M
Liczba cykli akumulatora >300 razy Typ wideo MP4
Karta pamieci SD 64 G

N 75

Swiatto LED zmniejszajace kontrast

Prawy drazek sterujgcy

Lewe pokretto
przewijania

N\

Jasnosé 2x1200 LM
Temperatura kolorow 5000-5500 K
CRI 85

Moc maksymalna 2x10W

Przyciemnianie Trzy poziomy, regulowane

Instrukcje dotyczace tadowania

ROV i pilot zdalnego sterowania: tadowarka 2 w 1 (12,6 V, 3 A) moze tadowac ROV i pilot zdalnego sterowania.
Kontrolka: czerwone $wiatto oznacza normalne tadowania, zielone $wiatto oznacza, ze tadowanie zostato zakoriczone.

Czujnik

Inercyjna jednostka pomiarowa (IMU)  3-osiowy zyroskop / przyspieszenie / kompas
Czujnik gtebokosci <+025m

Czujnik temperatury +/-2°C

Zwijarka

Masa 1,8 kg (100 m)

Dtugosé kabla 100, 200 metréw

Pilot

Rozmiar 160 x 155 x 125 mm
Masa 6859

Akumulator 2500 mAh

Czas pracy akumulatora

26 godz. (w zaleznosci od srodowiska uzytkowania)

Dziatanie bezprzewodowe

Obstuga Wi-Fi

HDMI

Obstuga 1080 P

Uchwyt na telefon komérkowy / tablet

Obstuguje do 10 cali

Typ portu przewodowego

Oswietlenie, micro USB, USB typu C

tadowarka

tadowarka 3A/126V
Czas tadowania ROV 3,5 godz.
Czas tadowania pilota 2 godz.

A\ Uwaga: Maja te sama tadowarke.
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Konserwacja i srodki ostroznosci Inne

. Przed uzyciem nie nalezy wtgcza¢ dodatkowego $wiatta urzadzenia ROV, aby unikng¢ przepalenia.

—_

2. Po kazdym uzyciu nalezy sprawdzi¢, czy w $migta silnika nie zaplataty sie zadne przedmioty, takie jak wodorosty lub sieci rybackie. Jednoczesnie nalezy
c Bezpieczeﬁstwo nawigacji 9 Ochrona akumulatora 9 Ochrona tadowania optukac kadtub czysta wodg, wytrze¢ do sucha i wtozy¢ z powrotem do opakowania.
3. Pilota zdalnego sterowania nie mozna ptuka¢ woda. Nalezy go przetrzec¢ Sciereczka.
4 N [ 2\ 4 N A - Nalezy uzy¢ oficjalnej, standardowej
tadowarki. 4. Nie nalezy stawiac ciezkich przedmiotéw na maszynie, aby unikna¢ uszkodzenia.
N A @ - Czerwone Swiatto wskazuje na tadowanie. 5. Dzieci ponizej 16. roku zycia moga uzywac ROV tylko pod nadzorem osoby doroste;.
¥ \ - Zielone $wiatto wskazuije, ze tadowanie L . ) . o — - i -
. . 6. Gdy maszyna nie jest uzywana, nie nalezy wystawiac jej na dziatanie promieni stonecznych. Przechowywac¢ w chtodnym miejscu lub w dedykowanym
) Akumulator nalezy zostato zakoriczone. tadowarke nalezy
P Woda jest stosunkowo ; , < | | natadowac, gdy poziom odtgczy¢ zaraz po zakonczeniu tadowania pudetku.
Nawigacja na otwartym czysta, bez gestych Nie nalezy roztadowywac mocy spaanie ponizej 4czy p .
\_ morzu )\ wodorostow. ) \ akumulatora. AN 25%. ) 7. Chlorki i inne chemikalia moga powodowaé korozje urzadzenia. Jesli w basenie jest wysoka zawarto$é chloru, nie nalezy uzywaé ROV.
4 (( )) N N 4 N N\
(\) .
Pomoc techniczna
]_OOm RETRIEIN
\l/ :) Jesli masz jakiekolwiek pytania lub problemy techniczne, napisz na adres to support@chasing-innovation.com lub skontaktuj sie z naszym dziatem obstugi
Upewnij sie, ze w _ _ ui%g’n‘;dgtzmﬁ jest klienta na czacie na oficjalnej stronie.
poblizu nie ma silnego Nie nurkuj na powinien byé Temperatura pracy
sygnatu radiowego lub gtebokos¢ wiekszg natadowany na poziomie -10°C - +45°
_ radarowego. PAR niz 100 m. Y, N 50-70%. JAR )
O silnik/smigto © Kabel potaczeniowy @ 0-ring
- Przed uzyciem sprawdz, czy w porcie nie - Sprawdz, czy piercien O-ring znajduje sie
ma kropelek wody. Jesli sg, przed uzyciem w gniezdzie kabla potgczeniowego i czy nie
wytrzyj go przy uzyciu chtonnej Sciereczki jest uszkodzony. Jesli tak, wymien go przed
Nie dotykaj Nie pozostawiaj silnika na dotaczonej przez producenta. uzyciem.
obracajagcych biegu jatowym przez ponad - Uwaga: Po uzyciu w wodzie morskiej zanurz
sie $migiet 30 sekund w powietrzu, aby kadtub w stodkiej wodzie na co najmniej i . . . ) . . .
silnika. uniknaé przegrzania. 1 godzine, a nastepnie wigcz urzadzenie na DOStQp dO najnowszej wersjl |nstruk01| ObSI’UgI mozesz uzyskac na stronie

10 minut. Po czyszczeniu wytrzyj Sciereczka. https://www.chasing.com
A\ Uwaga: Po uzyciu nalezy wyczysci¢ nasadki na powierzchni wirnika (upewnij sig, ze urzadzenie jest ps: : 9-
wytaczone), sptukac czystg wodg i wytrze¢ szmatka.

Tre$¢ moze ulec zmianie bez wczesniejszego powiadomienia.
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