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V2.0

Introduction

The CHASING Grabber Claw A is an accessory specially designed for Gladius
series ROVs. The Maximum gripping force is 7Tkg which suitable for underwater
fishing, sampling detection and other multi-dimensional uses.

1. Claw

2. Connection interface
3. Connection cable

4. Mount

Installation and connection

. Make sure that the ROV is in a shutdown state, secure the Grabber Claw B Bracket
at the back of the ROV (no SD card slot on the back) near the screw hole in the
camera position, and secure it with 4PCS M3 x 8 screws.

. Connect the Grabber Claw B to the ROV peripheral interface with the connection

cable, then tighten the nuts.

Turn it on and wait for the ROV to start, then you can operate: Press and hold
the grabber claw button on the remote controller or enable the grabber claw
function in app settings, and then use the right thumb wheel on the remote
controller to control the opening and closing of the grabber claw. Press and
hold the grabber claw button again on the remote controller or disable the
grabber claw function in app settings, and the right thumb wheel will bedisabled.
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The rightimpeller is cut into a robotic arm [ e)
Switch the right wave wheel roll control to robotic arm control

Specifications

Size 460X33.5mm
Weight in the air 370g

Weight in the water 50g
Maximum gripping force Tkg
Maximum open-close distance 120mm
Maximum depth 100 m

Single on / close time 2.8s
Precautions

1. Before using the remote controller to control the grabber claw, press and hold
the button on the rear-right (with the grabber claw icon) or enable the grabber
claw function in app settings.

. Check whether the O-ring on the tether connector before putting it into water
and make a replacement when it is missed or damaged.

. Do not install the Robotic Arm while the ROV is not turned off, otherwise it may
short-circuit the Grabber Claw B.

. Do not touch the Grabber Claw B with your hands for safety.

N

w

N

Support

If you have any questions or technical issues, send an email to the aftersales services of

Chasing or contact us on the official website.

Aftersales support on the official website: https://www.chasing.com/ >> Contact us >>

Online Customer Support >>Click here

Aftersales service email addresses: support01@chasing-innovation.com for Europe,
support02@chasing-innovation.com for Asia and Oceania,
and support03@chasing-innovation.com for South America,
North America, and Africa.

CHASING

This guide may be updated without notice.
Visit the Chasing official website for the latest version: https://www.chasing.com
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Einfiihrung
Die CHASING Greifeklaue A ist ein speziell fir ROVs der Gladius-Serie entwickeltes

Zubehor.Die maximale Zugkraft betragt 7 kg und eignet sich fiir Unterwasserfischfang,
Probeentnahme und andere mehrdimensionale Anwendungen.

1. Greiferklaue

2. Anschluss
3. Anschlusskabel 0 7]
4. Halterung 9

Installieren und anschlieRen

1. Vergewissern Sie sich, dass sich das ROV im ausgeschalteten Zustand
befindet, befestigen Sie die Greiferklaue B auf der Riickseite des ROV
(kein SD-Kartensteckplatz auf der Riickseite) in der Néhe der Gewindebohrung in
der Kameraposition und sichern Sie sie mit 4 x M3x8 Schrauben.

2. SchlieRen Sie die Greiferklaue B {iber das Anschlusskabel am die ROV-Anschluss
furr Peripheriegerate an und ziehen Sie dann die Muttern fest.

3. Schalten Sie das ROV ein und warten Sie, bis es startet; dann kénnen Sie es
bedienen:Halten Sie die Taste fir die Greiferklaue auf der Fernbedienung
gedriickt oder aktivieren Sie die Greiferklauenfunktion in den App-Einstellungen
und verwenden Sie dann das rechte Réndelrad auf der Fernbedienung, um das
Offnen und SchlieBen der Greiferklaue zu steuern. Halten Sie die Taste fiir die
Greiferklaue auf der Fernbedienung erneut gedriickt oder deaktivieren Sie die
Greiferklauenfunktion in den App-Einstellungen, damit wird das rechte Randelrad
deaktiviert.

The rightimpellris cutintoa roboticarm P e
Switch the right wave wheel roll control o roboticam control
=E==mrEEn Q\
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Tehnische Daten

Abmessungen

Gewicht in der Luft

460 x 33,5 mm
3704¢g

Gewicht im Wasser

50¢g

Maximale Greifkraft

7 kg

Maximaler Abstand offen/geschlossen

120 mm

Maximale Tauchtiefe

100 m

Einmalige Einschalt-/SchlieRzeit

28s

Sicherheitshinweise

1. Bevor Sie die Fernbedienung zur Steuerung der Greiferklaue verwenden, halten
Sie die Taste hinten rechts (mit dem Greiferklauen-Symbol) gedriickt oder
aktivieren Sie die Greiferklauenfunktion in den App-Einstellungen.

2. Uberpriifen Sie, ob der 0-Ring am Anschluss der Halteleine vorhanden ist, bevor
Sie das ROV ins Wasser setzen, und tauschen Sie ihn aus, wenn er fehlt oder

beschadigt ist.

3. Installieren Sie den Roboterarm nicht, wenn das ROV nicht ausgeschaltet ist,
da es sonst zu einem Kurzschluss der Greiferklaue B kommen kann.
4. Berlihren Sie die Greiferklaue B aus Sicherheitsgriinden nicht mit den Handen.

Support

Wenn Sie Fragen oder technische Probleme haben, senden Sie eine E-Mail an den Kundendienst
von Chasing oder kontaktieren Sie uns lber die offizielle Website.
Kundendienst auf der offiziellen Website: https://www.chasing.com/ >> Contact us >> Online
Customer Support >> hier klicken
E-Mail-Adressen des Kundendienstes: support01@chasing-innovation.com fiir Europa,
support02@chasing-innovation.com fiir Asien und Ozeanien

und support03@chasing-innovation.com fiir Sidamerika,
Nordamerika und Afrika.

CHASING

Diese Bedienungsanleitung kann ohne vorherige Ankiindigung aktualisiert werden.

Besuchen Sie die offizielle Chasing-Website,

um die neueste Version zu erhalten: https://www.chasing.com
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Introduccion

El manipulador de Chasing es un accesorio exclusivo personalizado y desarrollado
para el submarino de la serie Gladius.Hecho de aleacién de aluminio,ll supporte
une force de trainée maximale de 7kg, ce qui convient a la péche sous-marine, a la
détection d’échantillonnage et autres utilisations multidimensionnelles

1. Pinza

2. Interfaz de conexién
3. Cable de conexion
4. Soporte

Instalacion y conexion

1. Asegurese de que el ROV esté apagado, fije el soporte de la pinza manipuladora
B en la parte inferior del ROV (no hay ranura para tarjetas SD), en los orificios
para tornillos cercanos a la cdmara, y fijelo con 4 tornillos M3 x 8;

2. Conecte la pinza manipuladora B a la interfaz periférica del ROV con el cable de
conexién y apriete las tuercas.

3. Encienda el ROV y espere a que se ponga en marcha, entonces podra operar la
pinza. Mantenga pulsado el bot6n de sujecién del mando a distancia o habilite
la funcién de sujecién en los ajustes de la aplicacion y después use la rueda del
pulgar derecho del mando a distancia para controlar la apertura y cierre de la
sujecion. Vuelva a mantener pulsado el botén de sujecién del mando a distancia
o deshabilite la funcién de sujecion en los ajustes de la aplicacién y la rueda del
pulgar derecho se deshabilitara.

Therightimpelleris cutinto a oboticarm «©
Switch the right wave wheel roll control to robotic arm control
====R :Q\
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Especificaciones

Tamafio

Peso en la superficie

460 x 33,5 mm
3704¢g

Peso en el agua 509
Fuerza maxima de agarre 7 kg
Distancia maxima de apertura 120 mm
Profundidad méxima 100 m
Tiempo de apertura y de cierre 28s

Precauciones

1. Antes de usar el mando a distancia para controlar la sujecién, mantenga pulsado
el botdn situado en la parte posterior trasera (con el icono de la sujecion) o habilite
la funcién de sujecion en los ajustes de la aplicacion.

2. Compruebe la junta térica del conector del cable de anclaje antes de ponerlo en
el agua y sustitiyala cuando se dafie o se pierda.

3. No instale el brazo robético mientras el ROV no esté apagado, de lo contrario
podria provocar un cortocircuito en la pinza manipuladora B.

4. Por seguridad, no toque la pinza manipuladora B con las manos.

Ayuda

Si tiene alguna duda o problema técnico, envie un correo electrénico al servicio posventa de
chasing o contactenos por el sitio web oficial.

Servicio de postventa oficial del sitio web:
https://www.chasing.com/ >> Contactenos >> Atencidn al cliente en linea >>haga clic aqui

Correo electrénico posventa: support01@chasing-innovation.com-- Europa
support02@chasing-innovation.com --Asia y Oceania
support03@chasing-inno vation.com - América del Norte, del Sur y Africa

CHASING

Esta guia estéa sujeta a las actualizaciones sin previo aviso.
Puedes verificarlo en el sitio web oficial de Chasing para la Ultima version:
https://www.chasing.com

16



Manuelle

17

CH/ASING Pince robotique
« Grabber Claw A »

V2.0

Introduction

La Pince robotique A de CHASING est un accessoire spécialement congu pour les
drones de la gamme Gladius. Il supporte une force de trainée maximale de 7 kg,
ce qui convient a la péche sous-marine, a la détection d'échantillonnage et autres
utilisations multidimensionnelles.

1. Pince

2. Interface de connexion
3. Cable de connexion

4. Support

Installation et connexion

1. Assurez-vous que le drone est hors tension. Fixez le support de la pince
robotique « Grabber Claw B » a I'arriére du drone (il n'y a pas de fente pour carte
SD a l'arriére) prés du trou de vis du point de positionnement de la caméra, et
fixez-le avec 4 vis M3 x 8 ;

2. Connectez la pince robotique « Grabber Claw B » a I'interface périphérique du
drone a l'aide du céble de connexion, puis serrez les écrous.

3. Mettez le drone sous tension et attendez qu'il démarre pour actionner la pince :
Appuyez sur le bouton Pince robotique de la télécommande et maintenez-le
enfoncé ou activez la fonction Pince robotique dans les paramétres de
I'application, puis utilisez la molette droite de la télécommande pour controler
l'ouverture et la fermeture de la pince de la pince robotique. Appuyez a nouveau
sur le bouton Pince robotique de la télécommande et maintenez-le enfoncé ou
désactivez la fonction Pince robotique dans les parameétres de I'application
pour désactiver la molette droite.

Therightimpeller is cutinto a robotic arm (o)
Switch the right wave wheel roll control to robotic arm control
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Caracteristiques

Taille 460 x 33,5 mm
Poids hors de I'eau 370g

Poids dans I'eau 50¢g

Force de préhension maximale 7kg

Distance d'ouverture-fermeture maximale 120 mm

Profondeur maximale 100 m

Actionnement unique/heure de fermeture 28s

Precautions

1. Avant d'utiliser la télécommande pour contrdler la pince robotique, appuyez sur
le bouton situé a l'arriére droit (avec I'icone de la pince robotique) et maintenez-le
enfoncé ou activez la fonction Pince robotique dans les paramétres de I'application.

2. Vérifiez I'état du joint torique sur le connecteur de 'ombilical avant de le mettre
dans I'eau et remplacez-le s'il est manqué ou endommagé.

3. N'installez pas le bras robotique tant que le drone n’est pas hors tension, sinon
cela pourrait provoquer un court-circuit dans la pince robotique « Grabber Claw B ».

4. Ne touchez pas la pince robotique « Grabber Claw B » avec vos mains pour des
raisons de sécurité.

Support

Si vous avez des questions ou des problémes techniques, envoyez un courriel aux services
aprés-vente de Chasing ou contactez-nous sur le site officiel.

Service aprés-vente sur le site officiel :

https://www.chasing.com/ >> Contactez-nous >> Client en ligne Assistance >>Cliquez ici

Adresses électroniques du service aprés-vente pour I'Europe :

support01@chasing-innovation.com,support02@chasing-innovation.com pour I'Asie et
I'Océanie,et support03@chasing-innovation.com pour I'’Amérique du Sud, '’Amérique du Nord et
I'Afrique.

CHASING

Ce guide peut étre mis a jour sans préavis.
Consultez le site Web officiel de Chasing pour la derniére version : https://www.chasing.com
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Introduzione

La pinza grabber A di CHASING & un accessorio pensato appositamente per i ROV
della serie Gladius.Offre una resistenza massima di 7 kg ed e adatto per la pesca
subacquea, il rilevamento di campioni e altri usi multidimensionali.

1. Pinza

2. Interfaccia di collegamento
3. Cavo di collegamento

4. Supporto

Installazione e collegamento

1. Assicurarsi che il ROV sia in stato di spegnimento, fissare la staffa del
grabber B sul retro del ROV (senza slot per scheda SD) vicino al foro per vite
nella posizione della fotocamera, quindi fissarlo con 4 viti M3x8;

2. Collegare il grabber B all'interfaccia periferica del ROV utilizzando il cavo di
collegamento, quindi stringere i dadi.

3. Accendere il ROV e attendere che si awvii per poterlo utilizzare. premere e tenere
premuto il pulsante del grabber sul telecomando o abilitare la funzione grabber
nelle impostazioni dell'app, quindi utilizzare la rotella di destra del telecomando
per controllare I'apertura e la chiusura del grabber. Premere nuovamente e
tenere premuto il pulsante del grabber sul telecomando o disabilitare la
funzione grabber nelle impostazioni dell'app per disattivare la rotella di destra.

The rightimpelleris cutinto robotic arm «©
Switch the right wave wheel roll control to robotic arm control
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[}
= -]
e °

Specifiche

Dimensioni 460 x 33,5 mm
Peso in aria 3704¢g

Peso in acqua 50¢g

Massima forza di presa 7 kg

Massima distanza aperto/chiuso 120 mm
Profondita massima 100 m

Tempo di singola apertura/chiusura 28s

Precauzioni

1. Prima di utilizzare il telecomando per controllare il grabber, premere e tenere
premuto il pulsante sul lato posteriore destro (contrassegnato con l'icona del
grabber) o abilitare la funzione grabber nelle impostazioni dell'app.

2. Prima di immergere il dispositivo in acqua, controllare la guarnizione del
connettore del cavo e sostituirla nel caso in cui manchi o sia danneggiata.

3. Non installare il braccio robotico mentre il ROV & acceso, poiché cio potrebbe
causare un cortocircuito del grabber B.

4. Non toccare il grabber B con le mani, per garantire la propria sicurezza.

Assistenza

In caso di domande o problemi tecnici, & possibile inviare un'e-mail al servizio di assistenza
postvendita Chasing oppure contattarci sul nostro sito web ufficiale.

Servizio di assistenza postvendita sul sito web ufficiale:

https://www.chasing.com/ >> Contact us >> Online Customer Support >> Click here
Indirizzo e-mail del servizio di assistenza postvendita:

support01@chasing-innovation.com per |'Europa;
support02@chasing-innovation.com per I'Asia e I'Oceania;
support03@chasing-innovation.com per il Sud America, il Nord America e ['Africa.

CHASING

La presente guida puo essere aggiornata senza preavviso.
Visita il sito web ufficiale Chasing per scaricare I'ultima versione: https://www.chasing.com
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CHASING Gripeklo A

Innledning

CHASING gripeklo A er et tilbehgr spesielt laget for ROV-er i Gladius-serien.Den maksimale
drakraften er 7 kg, som er egnet for undervannsfiske, henting av prgver og annen
multidimensjonell bruk.

1. Klo

2. Tilkoblingsgrensesnitt
3. Tilkoblingskabel

4. Montering 9

Installasjon og tilkobling

1. Serg for at ROV-en er i nedstengt status, sikre gripeklo B-braketten bak pa
ROV-en (ingen SD-kortspor bak) neer skruehullene i kameraposisjon, og sikre
den med 4 stk. M3 x 8 skruer;

2. Koble gripeklo B til ROV-periferigrensesnittet med tilkoblingskabelen, og
stramme skruene.

3. Sla den pa og vent pa at ROV-en starter, da kan du betjene den: Trykk og hold
inne gripekloknappen pa fijernkontrollen eller aktiver gripeklofunksjonen i
appinnstillingene. Bruk deretter hgyre tommelhjul pa fjernkontrollen for a
kontrollere apning og lukking av gripekloen. Trykk og hold inne gripekloknappen
pa fiernkontrollen igjen, eller deaktiver gripeklofunksjonen i appinnstillingene.
Hgyre tommelhjul vil bli deaktivert.

The rightimpelleris cutintoa robotic arm o)
Switch the right wave wheel oll control to robotic arm control
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Spesifikasjoner

Storrelse 460 x 33,5 mm

Vekt i luften 370¢g m
Vekt i vann 50¢g

Gripekloens maksimale kraft 7 kg

Maksimal &pen-lukk-distanse 120 mm

Maksimal dybde 100 m

Enkelt pa / lukketid 28s

Forholdsregler

1.Fgr fjernkontrollen brukes til & kontrollere gripekloen, trykker du p& og holder inne
knappen bak til hgyre (med gripeklo-ikonet) eller aktiverer gripeklofunksjonen i
appinnstillingene.

2. Kontroller O-ringen pa Tether-tilkoblingen fgr den plasseres i vann, bytt dersom
den mangler eller er skadet.

3. ROV skal veere avslatt nar robotarmen monteres, hvis ikke kan man risikere &
kortslutte robotarmen.

4. Av sikkerhetsarsaker ma du ikke rgre gripeklo B med hendene.

Stotte

Hvis du har spgrsmal eller tekniske problemer, kan du sende en e-post til CHASING etter salg
eller kontakte oss via offisiell nettstedsstotte.

Offisiell nettsidestotte for ettersalg:

https://www.chasing.com/ >> Kontakt oss >> online kundeservice >>Klikk her</479>
E-postadresse etter salg: support01@chasing-innovation.com-Europa

support02@chasing-innovation.com --Asia &Oseania
support03@chasing-innovation.com- Nord- og Ser-Amerika og Afrika

CHASING

Denne veiledningen kan oppdateres uten forvarsel.
Du kan ga til den offisielle nettsiden til CHASING for den nyeste versjonen:
https://www.chasing.com

22



CHASING Griparklo A

Manual
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V2.0

Inledning

CHASING-gripklo A &r ett tillbehor som ar specialdesignat for Gladius-seriens
ROV:er. Den maximala dragkraften &r 7 kg som &r Iamplig for undervattenfiske,
provtagningsdetektering och andra flerdimensionella anvéndningar.

1. Klo

2. Anslutningsgréanssnitt
3. Anslutningskabel

4. Faste

Montera och ansluta

1. Se till att din ROV &r avstangd. Fast griparklon B-fastet pa baksidan av din ROV
(ingen SD-kortplats pa baksidan) néra skruvhalet i kamerapositionen och sakra
den med 4 st M3 x 8 skruvar;

2. Anslut griparklon B till det perifera granssnittet pa din ROV med
anslutningskabeln och dra sedan at muttrarna.

3. Sla pa enheten och vanta till din ROV startar. Du kan sedan anvénda féljande: Tryck
pa och hall gripklo-knappen nedtryckt pa fiarrkontrollen eller aktivera
gripklo-funktionen i appinstéllningarna och anvéand sedan det hogra tumhjulet pa
fiarrkontrollen for att styra Gppningen och stangningen av gripklon. Tryck p& och
hall gripklo-knappen nedtryckt igen pa fjdrrkontrollen eller inaktivera
gripklo-funktionen i appinstallningarna. Efter detta inaktiveras det hogra tumhjulet.

The rightimpelleris cutinto aroboticarm «©
Switch the right wave wheel roll control to robotic arm control
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Specifikationer

Storlek 460 x 33,5 mm
Vikt i luften 370g

Vikt i vatten 50g

Maximal gripkraft 7 kg

Maximalt avstand mellan 6ppet och stangd tillstand 120 mm
Maximalt djup 100 m

Tid mellan 6ppet och sténgt tillstand 28s

Forsiktighetsatgarder

1. Innan du anvander fjarrkontrollen for att styra gripklon, ska du trycka pa och hall
knappen langst bak till hdger (med ikonen for en gripklo) nedtryckt eller aktivera
gripklo-funktionen i appinstéllningarna.

2. Kontrollera O-ringen pa kabelkontakten innan du placerar den i vatten och byt ut
nar den saknas eller &r skadad.

3. Montera inte robotarmen medan din ROV &r paslagen. Om sé &r fallet kan detta
kortsluta griparklon B.

4. Ror inte vid griparklon B med handerna for din sakerhets skull.

Support

Om du har nagra fragor eller tekniska problem, skicka ett e-postmeddelande till Chasings
kundtjénst eller kontakta oss pa den officiella webbplatsen.

Kundtjanst pa den officiella webbplatsen:
https://www.chasing.com/ >> Contact us (Kontakta oss) >> Online Customer (Online-kund)Support
>> Click here (Klicka hér)

Kundtjanstens e-postadresser: support01@chasing-innovation.com for Europa,
support02@chasing-innovation.com fér Asien och Oceanien

och support03@chasing-innovation.com fér Sydamerika, Nordamerika

och Afrika.

CHASING

Denna guide kan uppdateras utan foregdende meddelande.
Besok Chasings officiella webbplats for den senaste versionen: https://www.chasing.com
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CHASING ManunynaTtop c

3axBaToMm cepum A

V2.0
BBepeHune

MaHnunynsitop ¢ 3axsatoM CHASING A — 370 akceccyap, cneuuanbHO
pa3paboTaHHbIN ANA NoABOAHbIX APOHOB cepun Gladius.MakcumansHoe yeunue
3axBaTa MaHUNynAaTopa COCTaBNAET 7 Kr, YTO NO3BONAET UCMOJIb30BaTb ero Ans
NofBOAHON pblGanku, B3ATUS 06pasL0oB 1 MHOTMX APYruX Lenei.

—y

. BaxBar

2. UnTepoeirc
NOAKHOYEHUS

3. CoevHUTENbHbI
Kabenb

4. MoHTa)kHasa onopa

YcTaHoBKa 1 nogKno4veHue

1. Y6eauTech, 4TO NOABOAHDI APOH BbIK/FOYEH, YCTAHOBUTE MOHTaXXHYHO OMOpy
MaHUnynaTopa ¢ 3axBaToOM CepuM B Ha 3afiHIOt0 YacTb ApoHa (B 3Toil YacTu
HeT cnoTa Ans SD-KapTbl) PSAOM C OTBEPCTUSIMU [Nl BUHTOB KaMepbl
NpUKpenuTe onopy ¢ NOMoLLbto 4-x BUHTOB M3 x 8.

2. MNMopakntounTe MaHUNYNATOp C 3axBaToM cepumn B Kk nepudepuitHomy
nHTepdeicy NoABOJHOIO ApPOHa C MOMOLLbIO COeANHNTENbHOrO Kabens, a
3aTeM 3aTAHUTe ranku.

3. BktounTe NUTaHne 1 NofoXanTe, Noka NoABOAHbIN APOH 3anycTuTcs. Mocne
3TOr0 MOXHO HayaTb paboTy: HaxxmuTe 1 yaepxxusaiTte KHOMKY
MaHunynaTopa ¢ 3aXxBaToM Ha nynbTe 1Y uam BKIOUUTE BYHKLMIO
MaHuUnynAaTopa ¢ 3aXxBaTOM B HaCTPOKax NPUNOXEHNS, UCMOSb3YiTe NpaBoe
pe6pucToe KOIECUKO Ha AUCTaHLMOHHOM KOHTpOJIiepe AN ynpaBrieHus
pacKpbITUEM Y 3aKpbITUEM MaHUMyNsATopa C 3axBaToM. BHOBb HaxxMuTe 1
YAEepXX1BanTe KHOMKY MaHUMynsiTopa ¢ 3axBaToM Ha nynbTe 1Y unu
BbIK/IOYMTE (DYHKLMIO MaHWUMNYIATOPa C 3aXBaTOM B HACTPOMKaXx NMpUIOXEHNs
— npaBoe pe6puCcToe KONECUKOo ByeT OTK/IOYEHO.

Therightimpelleris cutintoa robotic arm «©
Switch the right wave wheel roll control to robotic arm control

XapaKTepucTukm

Pasmepbi 460 x 33,5 MM
Bec B Bo3ayxe 370r

Bec B BOoE 50r
MakcumanbHoe ycunue 3axaarta 7 kr

Makc. paccTosiHue packpbITUA 3axBaTa 120 mm
Makc. rny6uHa 100 m

Bpemsa ogHowm onepaummn 3axsarta 2,8 cek.

Mepbl NPefoCTOPOXHOCTY

1.Mepep “cnonb3oBaHWeM LUCTaHLMOHHOTO KOHTPOIepa Ans yrpaBieHus
MaHUMyNATOPOM C 3aXBaTOM HaXXMWTE U yAep>KMBaTe KHOMKY C NpaBou
CTOPOHbI c3aAM (CO 3HAYKOM MaHWMyATOpa C 3aXBaToOM) UK BKIIOUNTE
yHKUMIO MaHWMyNATOpa C 3aXBaTOM B HACTPOMKaX NPUIOXKEHUS.

2. Mepep 3anyckoM ycTpoiicTBa B BOAY NPOBepbTE COCTOSIHUE YNOTHUTENIBHOO
KosbLia B pagbemMe Kabens. ECin ynioTHUTENIbHOE KOSbLIO OTCYTCTBYET UM
NOBPEXAEHO, yCTaHOBUTE HOBOE.

3. He ycTaHaBnMBaiTe MaHUNySTOP C 3aXBaTOM Cepui B, Koraa nofBoAHbIN
LIPOH BKJTOUEH, MOCKOSIbKY 9TO MOXET BbI3BaTh KOPOTKOE 3aMblKaHWUe BHYTPH
MaHunynsTopa.

4. Bo n3bexxaHue TpaBM He npuKacanTech K 3axBaTy MaHunynsiTopa cepum B.

NMoppepxka

Ecnu y Bac ecTb kakve-nmbo BOnpochkl UM TeXHUYeckue npobremsl, noxarnyncra, oTnpasbTe
9MEeKTPOHHOE MUCbMO, YTOObI CBSI3ATbCSA C HAMU MOCHe NPOAAXW UMW CBSXKMTECH C HAMU Yepes
cnyx6y noaaepxku ocuumansHoro canra.

Moppepxka odrumanbHOro cavTa nocne nNpoaaxu:

https://www.chasing.com/ >> CasxuTtech ¢ Hamn>>OHnaiH-cnyxba nogaepXku KNMMeHToB>>
HaxwmuTe 3gech

AZpec 3MeKTPOHHOI NOYTbI NOCE NPOAAXN:

support01@chasing-innovation.com-Espona

support02@chasing-innovation.com-- Aausi u OkeaHus
support03@chasing-innovation.com--CesepHas v tOxHast Amepvika 1 Adpuka

CHASING

[laHHoe pykoBOACTBO MOXeT 6biTb 06HOBMNEHO 6e3 NpeaBapuUTeNIbHOrO yBeJOMIEHNS.
Bbl MOXeTe NpoBepuUTb NOCNEAHIO BEPCUIO HA OhULIMATIBHOM CaiiTe Norpyxaemoro
annapar:https://www.chasing.com
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